W40-CVS

MKN | Manual técnico | Edicion de lectura

Contenido técnico del documento original MKN, reorganizado para leer en computadora, mévil e impresion. Se conservan los
diagramas y las identificaciones de la placa. Compruebe el modelo y la revision antes de instalar. Traduccion de referencia; ante
dudas, consulte el original en portugués.

INVERSOR

W40-CVS

Velocidad continuamente variable

« Sistema exclusivo CVS (velocidad variable continua) = Velocidad maxima y mejor par para el motor.

« Para motores MONOFASICOS, TRIFASICOS o JT-FLEXX 1/3 CV hasta 1 CV

* Velocidad: 30 Hz hasta 250 Hz (depende del motor y del peso de la cancela)

* Ajustes autoprogramables ( recorrido , velocidad y rampas)

* Ajustes manuales (opcionales): Velocidad de crucero; Velocidad final; Rampa de salida; Rampa de
llegada; Pausa (cierre automatico); Hora de cierre después de pasar el fotocélula ; Apertura Parcial

* mando a distancia hasta 4 comandos independientes: Abrir-Cerrar; Recién abierto; Simplemente cierre;
Apertura Parcial

* 3 pulsadores independiente para: Abrir-Para-Cerrar; Recién abierto; Simplemente cerrar
 Funcion "Parar y retroceder" con 3 configuraciones

« Salida de ventilador/refrigerador opcional para enfriar el central de control

* Interlock (se entrelaza con mas centrales de control MKN) = funcién de envolvente

* No requiere codificador

* Fuente de conmutacion automatica ( 90 el 240 V)

* Tension auxiliar 12 V en los terminales ( 350 mA maximo)

* Con display numérico: Informacion en tiempo real

* Receptor 433,92 Megahercio. Graba hasta 2.048 BOTONES mando a distancia

» Conector para opcional 9 Funciones ( 9 F): Bloqueo, Luz, Sinaleira etc.

» Conector para médulo de relé de activaciéon de cerradura.
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CONEXIONES CONEXIONES CONEXIONES INSTALACION INSTALACION
INSTALACION

CONECTORES KRE (TERMINALES): RED: Red eléctrica 90 a 240V, 50 o 60Hz (fuente de rango
completo; automatico) CM: Cable comun del motor (obligatorio en motor monofasico) AB y FC: Otros
cables del motor VCC: Tension auxiliar salida (12 a 14V x 350mA maximo) FOT: fotocélula entrada para
accion anti-pellizco (opcional) FCF: entrada de sensor CERRAR FCA: entrada de sensor ABRIR BOTF:
pulsador exclusivo para comando SOLO CERRAR (opcional) BOOT: pulsador exclusivo para comando
SOLO ABRIR (opcional) BOT: pulsador para comando de Apertura-Cierre convencional (opcional) GND:
Voltaje negativo (comun a los sensores)

CONECTORES PLANOS:

* INTER-LOCK (Interlock): Se utiliza para conectar con mas centrales de control MKN y realizar la funcién
de interlock, donde solo se puede comandar 1 central de control a la vez.

*VENT O INH A: Salida exclusiva para accionar el ventilador/cooler para refrigerar el central de control.

* OPCIONAL 9F (Funciones 9 Opcionales): Médulo de cerradura, sinaleira, luz, semaforo y alarma. Se
pueden utilizar mas de moédulos 1 9F simultaneamente.

* LOCK: Conector exclusivo para la activacion del modulo de relé (CLG Mixx MKN o similar) para el mando
de bloqueo.

* FINAL DEL INTERRUPTOR: Sensores final de carrera en canales estandar 3,405
FCF
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AUTOPROGRAMACION: (recorrido, VELOCIDAD Y RAMPAS)

El central de control realiza programacion automatica de; recorrido. Correccion del sentido del movimiento
(abre o cierra). Encuentre la velocidad MAXIMA. Y asumir las mejores rampas segun el motor y el portén.
IMPORTANTE: Antes de la autoprogramacion, es IMPRESCINDIBLE seleccionar el tipo de motor. Utilice el
puente MOTOR para seleccionar monofasico (MONO) o trifasico (TRIF), o Jet-Flex PPA® de cable negro
(J.FLEXX). Seleccione también el puente MODO BV si la puerta es del tipo INCLINACION VERTICAL.
Configure el menti CONFIGURACION en AUTO-PROG y espere. La puerta se abrira y cerrara varias
veces a diferentes velocidades. Una vez hecho esto, central de control ya estara instalado. Los demas
ajustes son opcionales. Regrese el menu AJUSTE a la posicion APAGADO/TX.

IMPORTANTE: NO utilice un condensador en el motor.
NO instale una cerradura u otro equipo cerca del motor = Riesgo de quemar el central de control
1°- Realizar las conexiones necesarias (red eléctrica, motor y final de carrera)

2°- Mueva el portdn para dejar abiertos los sensores final de carrera. Para ello utilice el jumper MOVE
MANUAL vy los botones «( - )y ( + ) —. Durante la autoprogramacion, el central de control identificara el
sentido de rotacion del motor (abrir o cerrar) y corregirlo si es necesario (identificacion automatica).

CERRAR.

3°- Active manualmente los sensores final de carrera y observe si se enciende el LED correspondiente. Si
es necesario, invierta el conector central de control para corregir la secuencia del sensor. Recuerde: FCA =
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Sensor de Apertura FCF = Sensor de Cierre
VELOCIDAD.

4°- A partir de ahora todos los ajustes se realizaran en el menu AJUSTE junto con los botones (-) y (+) y el
Display (imagen al lado).

1°- Dejar el jumper de AJUSTE INDIVIDUAL en OFF 2°- Dejar el menu de AJUSTES en OFF / TX 3°-
SEGUIR presionando el botén (+) GRAVA TX de central de control 4°- Activar algun control (no es
necesario registrarlo). La pantalla parpadeara A-F. 5°- SIGA presionando el botén (+) GRAVA TX y
después de 3 segundos la pantalla parpadeara

000. Después de eso, CONTINUE MANTENIENDO presionado el boton GRAVA TX durante mas de 5
segundos hasta que la pantalla vuelva a parpadear 000.

5°- Siga atentamente los siguientes temas de este manual.

Para obtener un diagrama de cableado detallado sobre la instalacion,
visite www.mkn.com.br

JUMPER

Realizar la autoprogramacion con la cancela correctamente instalada y conectada al motor. NUNCA ayude
al motor a moverse. El propio central de control identificara la falla y la ajustara hasta obtener el mejor
resultado. En autoprogramacion, el central de control encuentra la velocidad MAXIMA aceptada por el
motor, sin sufrir pérdida de fuerza.

ELIMINAR TODO mandos a distancia

ATENCION: Esta accién borra TODOS los controles guardados en la memoria (controles de apertura,
cierre, apertura para abrir).

cierra y Apertura Parcial)
CONTROL DE GRABACION

Se pueden grabar hasta 2.048 BOTONES de control en el sistema Code-Learning y Rolling-Code y con
hasta 4 comandos diferentes: Abre-Para-Cerrar (comando convencional), Soélo Abrir, Sélo Cerrar, Apertura
Parcial.

**Es posible registrar control por Apertura Parcial, para ello ver el tema “APERTURA PARCIAL”

1°- Utilice el puente de AJUSTE INDIVIDUAL para indicar el control como: APAGADO: Para comandos de
Abrir para cerrar APERTURA: Para el comando Solo abrir* CERRAR: Para el comando Solo cerrar® *Si hay
una opcidn de ajuste individual, aparecera Abrir en la pantalla para el control de APERTURA o FEC para
CIERRE. 2°- Salir del menu AJUSTES en OFF / TX 3°- MANTENER presionado el botén de control a
grabar 3°- Presionar el boton (+) 2 TX TX varias veces y observar la pantalla: - 3 parpadea: Registrado con
éxito - 1 parpadea: El boton ya estaba registrado. O bien, funcion cambiada del botén

ELIMINAR CONTROLES INDIVIDUALMENTE

1°- Utilice el puente de AJUSTE INDIVIDUAL para indicar qué memoria borrar: APAGADO: Controles de
abrir para cerrar APERTURA: Sélo controles de Abrir* CERRAR: Sélo controles de Cerrar* La pantalla
mostrara Abierto para el control de APERTURA, o FEC para CIERRE.
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Si desea eliminar TODOS los controles a la vez,
consulte el tema anterior “BORRAR TODO mandos a distancia”

2 °- Dejar el menu AJUSTES en OFF/ TX 3 °- MANTENER presionado el botén (+) GRAVA TX desde
central de control 4 °- Activar algun control (no es necesario estar registrado) 5 °- La pantalla parpadeara,
SIGA presionando el boton (+) GRAVA TX por mas de 3 segundos hasta que la pantalla muestre 000 .

VELOCIDADES Y RAMPAS: ; QUE SON? VELOCIDADES Y RAMPAS: ;QUE SON? VELOCIDADES Y
RAMPAS: ; QUE SON? velocidad

rampa
velocidad

velocidad de crucero

empezando

llegada

fin (llegada)

250Hz

OHz 20Hz

direcciéon de movimiento de la puerta

RAMPA DE ARRANQUE: Tiempo que tarda la puerta en ACELERAR y alcanzar la velocidad de crucero.
VELOCIDAD DE CRUCERQO: Esta es la velocidad durante el viaje hasta la puerta de embarque. RAMPA
DE LLEGADA: Este es el tiempo que le toma a la puerta REDUCIR LA VELOCIDAD. VELOCIDAD FINAL:
Velocidad a la que el motor llega al final de su carrera.

VELOCIDAD DE CRUCERO

La velocidad de crucero es la velocidad durante la puerta recorrido y se puede ajustar de 30Hz a 250Hz.
Para ello siga los pasos: 1°- Utilice el jumper de AJUSTE INDIVIDUAL para indicar si el ajuste sera: OFF:
En AMBOS sentidos de movimiento APERTURA: Sélo en el sentido de APERTURA* CERRADO: Sélo en
el sentido de CIERRE* *Si hay opcion de ajuste individual, en el display aparecera Open para el ajuste de
APERTURA, o FEC para el CIERRE. 2°- Configure el meni AJUSTES en VELOCIDAD. 3°- Utilice los
botones o para disminuir o aumentar 10Hz 4°- Cuando termine, regrese el puente de AJUSTES a la
posicion OFF/TX NOTA: Esta accién se puede realizar con el portédn en movimiento. Si durante el ajuste la
cancela no puede cerrar completamente es porque el motor esta perdiendo resistencia (la fuerza es menor
de la necesaria para la cancela). Para solucionar esto, reduzca la velocidad.

Para llegar hasta 250Hz el motor debe tener fuerza suficiente para convertirse en velocidad, recuerda:
cuanto mayor es la velocidad, menor es la fuerza del motor.

Cuanto mayor sea la velocidad, menor sera la fuerza del motor. Asegurese de que el motor tenga la fuerza
para mover la puerta.
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RAMPA DE ARRANQUE = ACELERACION

Es hora de que la puerta parta y alcance velocidad de crucero. Cuanto mayor sea el valor ajustado, mayor
sera el tiempo de rampa (rampa mas suave). 1°- Utilice el puente de AJUSTE INDIVIDUAL para indicar si
el ajuste sera: APAGADO: En AMBAS direcciones de movimiento APERTURA: Solo en la direccion de
APERTURA* CERRADO: Solo en la direccion de CIERRE* *Si hay una opcion de ajuste individual, en la
pantalla aparecera Abierto para el ajuste de APERTURA, o FEC para CIERRE. 2°- Coloque el menu
AJUSTES en INICIO RAMPA 3°- Utilice los botones o para disminuir o aumentar el tiempo de rampa 4°-
Cuando termine, regrese el puente de AJUSTES a la posicion OFF/TX NOTA: Esta accion se puede
realizar con el portdbn en movimiento.

Es la velocidad a la que el porton llegara al final de su recorrido, y esta velocidad se puede ajustar de 20Hz
a 60Hz. 1°- Utilice el puente de AJUSTE INDIVIDUAL para indicar si el ajuste sera: APAGADO: En AMBAS
direcciones de movimiento APERTURA: Solo en la direccion de APERTURA* CERRADO: Solo en la
direccion de CIERRE* *Si hay una opcién de ajuste individual, en la pantalla aparecera Abierto para el
ajuste de APERTURA, o FEC para CIERRE. 2°- Configure el menu AJUSTES en VELOCIDAD FINAL 3°-
Utilice los botones o para disminuir o aumentar 10Hz 4°- Cuando termine, regrese el puente de AJUSTES a
la posicion OFF/TX

Para puertas muy pesadas, utilice rampas con una vida util mas larga.
(rampa mas suave) para evitar danos.
*** IMPORTANTE *** IMPORTANTE *** Después del ajuste, coloque el puente de AJUSTES en la posicién

OFF/TX para central de control para guardar la informacion.

RAMPA DE LLEGADA = DESACELERACION

PAUSA - CIERRE AUTOMATICO PAUSA - CIERRE AUTOMATICO PAUSA - CIERRE AUTOMATICO
Después de la apertura de la cancela, el central de control contara el tiempo configurado como PAUSA y
realizara el cierre automatico. Este tiempo puede ser de hasta 120 segundos (2 minutos).

Es la rampa encargada de reducir la velocidad de crucero a la velocidad final (velocidad que alcanzara el
sensor final de carrera) 1°- Utilice el jumper de AJUSTE INDIVIDUAL para indicar si el ajuste sera: OFF: En
AMBOS sentidos de movimiento APERTURA: Sélo en sentido APERTURA* CIERRE: Sdlo en sentido
CIERRE* *Si se puede elegir ajuste individual, en el display aparecera Open para ajuste en APERTURA, o
FEC para CIERRE. 2°- Configure el menu AJUSTES en LLEGADA DE RAMPA 3°- Utilice los botones o
para disminuir o aumentar el tiempo de rampa 4°- Cuando termine, regrese el puente de AJUSTES a la
posicion APAGADO/TX NOTA: Esta accion se puede realizar con el porton en movimiento.

Activacion del cierre automatico: 1°- Configure el menu AJUSTES en PAUSA 2°- Presione los botones o
para disminuir o aumentar el tiempo de pausa en 2 segundos. 3°- Regresar el jumper de AJUSTES a
OFF/TX

Desactivacion del cierre automatico: 1°- Poner el menu AJUSTES en PAUSA 2°- Mantener pulsado el
botén durante unos segundos hasta que aparezca en el display: OFF 3°- Devolver el jumper de AJUSTES
a OFF/TX

Para puertas muy pesadas, utilice rampas con una vida util mas larga.

(rampa mas suave) para evitar danos.
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*** IMPORTANTE *** IMPORTANTE *** Después del ajuste, coloque el puente de AJUSTES en la posicién
OFF/TX para central de control para guardar la informacion.

VELOCIDAD FINAL

Hay algunos motores que no aceptan la frecuencia.

20Hz. En este caso, ajuste la velocidad a 30Hz

*** IMPORTANTE *** IMPORTANTE *** Después del ajuste, coloque el puente de AJUSTES en la posicidn
OFF/TX para central de control para guardar la informacion.

Con los AJUSTES configurados en OFF/TX, observe la pantalla en espera: 1 riesgo de movimiento =
automatico APAGADO 2 riesgo de movimiento = automatico ON

TIEMPO POST-fotocélula (cierre automatico) TIEMPO POST-fotocélula (cierre automatico) TIEMPO
POST-fotocélula (cierre automatico) El tiempo post-fotocélula existe de manera que el mismo sensor
utilizado como antiaprisionamiento (fotocélula o sensor de masa conectado al terminal FOT) también se
encarga de cerrar automaticamente la puerta segundos después de su apertura. paso de vehiculos. Esta
funcion funciona independientemente de si hay tiempo de Pausa (cierre automatico) o no. El conteo de
tiempo solo ocurrira cuando el vehiculo pase y suelte el sensor anti-pellizco y después de que el porton se
abra por completo. Ejemplo: Post-Foto en 2 segundos, la puerta aun se abre, si un vehiculo pasa el sensor;
el portén terminara de abrirse, solo entonces contara 2 segundos y se cerrara. El tiempo posterior a la
fotografia se puede ajustar hasta 120 segundos (2 minutos).

Activacion del cierre Post-Foto: 1°- Establezca el meni AJUSTES en HORA POST-FOTO 2°- Presione los
botones o para disminuir o aumentar 1 segun el tiempo Post-Foto 3°- Regrese el jumper de AJUSTES a
OFF/TX

Desactivacion del cierre Post-Foto: 1°- Establezca el menu AJUSTES en HORA POST-FOTO 2°-
Mantenga presionado el botén durante unos segundos hasta que aparezca OFF en la pantalla. 3°-
Regresar el jumper de AJUSTES a OFF/TX

*** IMPORTANTE *** IMPORTANTE *** Después del ajuste, coloque el puente de AJUSTES en la posiciéon
OFF/TX para central de control para guardar la informacion.

APERTURA PARCIAL APERTURA PARCIAL APERTURA PARCIAL Apertura Parcial es la ubicacion del
recorrido, determinada por el usuario, de manera que el portén quede entreabierto. Esta funcion soélo se
obtiene a través de los mandos a distancia registrados al efecto. La memoria para estos controles es la
misma que utilizan todos los controles, por lo tanto, con caracter general se pueden registrar hasta
BOTONES 2.048. El mismo boton de control registrado para Apertura Parcial también realiza el cierre
(Apertura Parcial - Cierre) Para esta programacion utilizaremos el jumper de AJUSTES vy los botones (-)
APERTURA PARCIAL y (+)GRAVA TX

Programacion de la ubicacion de Apertura Parcial: 1°- Dirija el portdn hacia donde desea que esté la
Apertura Parcial. Si lo prefiere, puede mover el porton usando MOVE MANUAL 2° - Coloque el jumper de
AJUSTES en APERTURA PARCIAL 3° - Presione el boton AB.PARTIAL para guardar la ubicacion

Desactivacion de la apertura parcial: hay 2 Forma de desactivar la Apertura Parcial: Restablecer el control
a otra funcidn, o eliminar la ubicacion determinada como Apertura Parcial: 1 °- Cerrar completamente la
cancela 2 °- Colocar el jumper de AJUSTES en APERTURA PARCIAL 3 ° - Presione el boton AB
.PARCIAL
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Grabacion de control para Apertura Parcial: 1° - Coloque el jumper de AJUSTES en APERTURA PARCIAL
2° - Mantenga presionado el botdn del control que desea grabar 3° - Presione el botén (+)GRAVA TX por 2
veces.

Eliminacion de los controles de Apertura Parcial: Simplemente vuelva a registrar el control para otra funcion
como Abrir-Para-Cerrar, o eliminelo, para ello siga los pasos a continuacion: 1°- Configure el menu
AJUSTES en APERTURA PARCIAL 2°- SIGA presionando el boton (+) GRAVA TX de central de control
3°- Activa algun control (no no es necesario estar registrado) 4°- La pantalla parpadeara AbP, SIGA
presionando el boton (+)GRAVA TX durante unos segundos hasta que aparezca 000 en la pantalla.

SISTEMA CVS SISTEMA CVS SISTEMA CVS CVS (Velocidad Variable Continua) es un sistema exclusivo
desarrollado por MKN donde el central de control identifica variaciones en el par motor y se autoajusta para
seguir manteniendo el perfecto equilibrio de fuerza y velocidad, asegurando la apertura y cierre del porton
con precision. Debido a factores como: Fluctuaciones de la red eléctrica; Cambio de temperatura; Ciclos de
operacion; La acumulacién de agua de lluvia en el porton, entre otros, afecta directamente a la potencia del
motor, lo que en consecuencia altera el funcionamiento del portén, e incluso en algunos casos sucede que
el motor no logra completar el recorrido. Para ello existe el sistema CVS, que autoajusta la velocidad para
garantizar el par necesario. Sin embargo, puede haber casos en los que el instalador decida no querer esta
funcion. Para desactivarlo basta con cerrar el jumper CVS OFF.

MOVIMIENTO MANUAL MOVIMIENTO MANUAL MOVIMIENTO MANUAL EI central de control tiene la
posibilidad de mover lentamente el motor manualmente. Ideal para ajustar y probar las posiciones
correctas de los sensores de recorrido, 0 para posicionar el portdn antes de la autoprogramacién, o para
determinar la ubicacion de APERTURA PARCIAL, etc. 1°- Cerrar el jumper MOVE MANUAL 2°- Utilizar los
botones y para mover el motor

MOTOR JUMPER MOTOR JUMPER MOTOR JUMPER Uso obligatorio para seleccionar el tipo de motor
conectado al central de control, siendo:

e TRIF: Trifasico
* MONO*: Monofasico

* J.FLEXX: Debe seleccionarse cuando el motor es un Jet-Flexx® con cables NEGROS *IMPORTANTE:
En un motor monofasico, es obligatorio conectar el cable comun del motor al terminal CM. Ahora, el motor
trifasico o J.Flexx no requiere secuencia de conexién de cables.

FUNCION DE PARADA Y MARCHA ATRAS FUNCION DE PARADA Y MARCHA ATRAS FUNCION DE
PARADA Y MARCHA ATRAS Esta funcion se utiliza para invertir el movimiento de la puerta. Ejemplo; Si la
cancela se esta cerrando y recibe una orden, se detendra y regresara inmediatamente, abriéndola. En el
jumper de PARADA Y REVERSA: OFF: No hay inversion. Si el central de control recibe una orden mientras
el portén se esta moviendo, simplemente detendra el movimiento. FC: Realiza la inversion SOLO cuando el
portén estda CIERRE AB+FC: Realiza la inversion en cualquier direccion de movimiento del portén (tanto en
el momento de APERTURA como de CIERRE)

*** IMPORTANTE *** IMPORTANTE *** Es necesario seleccionar el motor antes de realizar el
autoprogramacion. De lo contrario, existe riesgo de dafar el

motor y/o central de control.
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MODO JUMPER BV (INCLINACION VERTICAL)

En cancelas batientes verticales, es habitual que la cancela golpee el tope al cerrar. BV MODE cambia la
forma en que se realiza la desaceleracion durante el cierre y elimina este golpe. Para otras cancelas
(correderas, pivotantes, etc.) no es necesario activar esta funcion.

ENCLAVAMIENTO - FUNCION DE CIERRE ENCLAVAMIENTO - FUNCION DE CIERRE
ENCLAVAMIENTO - FUNCION DE CIERRE Enclavamiento = cuando una puerta esta en uso (en
movimiento o abierta) se impide que otras se abran, es decir, s6lo se puede utilizar la puerta 1 a la vez.
Para usarlo, simplemente conecte los cables 2 del conector INTER-TRAVE al mismo conector del otro
centrales de control MKN, manteniendo la misma polarizacién (el cable conectado al terminal + debe
conectarse en la misma posicion en el otro centrales de control). Se puede interbloquear hasta 10 centrales
de control, simplemente haga todas las conexiones del conector de interbloqueo en paralelo.

JUMPER RF-ENCENDIDO

Se utiliza para encender o apagar el modulo RF integrado en el central de control (modulo receptor de
control remoto).

saltador:

VENTILADOR / ENFRIADOR VENTILADOR / ENFRIADOR VENTILADOR / ENFRIADOR EI central de
control tiene una salida exclusiva para activar el ventilador para enfriar su parte de potencia (donde se
encuentra el disipador de calor). El ventilador se enciende automaticamente cuando la temperatura del
area eléctrica excede 50°C. No es necesario ningun circuito ni temporizador opcional, simplemente conecte
los cables del ventilador directamente al conector central de control, respetando la polaridad, con el cable
rojo en la posicion (+). El modelo de ventilador debe tener solo cables 2, fuente de alimentaciéon de 12V y
no exceder el consumo de 0,1A (100mA).

SENALES

LEDS: El central de control cuenta con LEDs 3 para las siguientes sefales:

* ALTO VOLTAJE (rojo): Sefnala que la placa esta cargada con alto voltaje y existe riesgo de descarga
eléctrica. IMPORTANTE: Incluso con la alimentacion apagada, el central de control mantiene alto voltaje
durante unos segundos.

* FCF (amarillo) y FCA (verde): Ubicados cerca del conector del sensor final de carrera, estos LED se
encienden cuando se activa el sensor. FCA = final de carrera Apertura FCF = final de carrera Cierre

VISUALIZACION DE SEGMENTOS 7: El central de control también cuenta con un triple display de
segmentos 7 encargado de informar todas las situaciones, como stand-by, valores de ajuste y tasa de
error. Informaciéon como:

A-F: Apertura y Cierre
Encendido: Encendido
AbP: Apertura Parcial

APAGADO: Apagado

CAN: Cancelado

Abr: Apertura
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Error: Error
FEC: Cierre

CERRADURA, LUZ DE GARAJE, SENAL etc CERRADURA, LUZ DE GARAJE, SENAL etc CERRADURA,
LUZ DE GARAJE, SENAL etc

* OPC.9F/MONIT: Conector para médulo Opcional 9F (funciones

9) de MKN, que controla hasta funciones 9: Sinaleira, Semaforo, Cerradura, Alarma, Luz de Garaje...
IMPORTANTE: EN ESTE central de control HAGA USO DEL OPCIONAL 9F Y NO DEL 8F El Opcional 9F
puede utilizar tantos como desee, simplemente conéctelos en “cascada” a través de su conector expansor.
Esto significa que es posible controlar mas de una funcion al mismo tiempo.

* BLOQUEO: Simplemente conecte un médulo de relé auxiliar (médulo convencional) para que el central
de control pueda activar el bloqueo.

ERRORES - INDICES Y QUE SIGNIFICAN LOS ERRORES - INDICES Y QUE SIGNIFICAN LOS
ERRORES - INDICES Y QUE SIGNIFICAN El central de control dispone de autodiagnéstico, pudiendo
identificar fallos. Y cuando esto ocurre, el motivo del fallo se indica en la pantalla, a saber:

Errar. 1 = Consumo eléctrico excesivo del motor. Falla por motor defectuoso o fuera de especificaciones
(motor por encima de corriente 1cv o 7A). O bien, otro equipo conectado al motor, como condensador,
cerradura eléctrica, etc. (la salida del motor no debe estar conectada a nada que no sea el motor, riesgo de
anular la garantia). O bien, el motor es grande y la puerta es muy pesada y las rampas de aceleracion y
desaceleracion son cortas: aumente las rampas (haciéndolas mas suaves).

Errar. 2 = Reluctancia magnética excesiva del motor. Esta falla generalmente ocurre en un motor grande
(igual o cercano a 1cv) con una rampa de desaceleracion muy corta. Para solucionarlo basta con aumentar
la rampa de llegada, haciéndola mas suave.

Errar. 3 = Exceso de temperatura. Indica que el médulo de alimentacion (donde se encuentra el disipador
de calor) ha excedido 115°C. Para resolver este caso, conecte un ventilador/refrigerador de 12V y como
maximo 100mA al conector “FAN” del central de control y conéctelo al disipador.

Errar. 4 = Subtensién Esta falla ocurre cuando la red eléctrica esta muy por debajo del estandar (inferior a
100Vac). O, si el motor ha consumido mas tension de la que puede soportar el condensador de la placa, en
este caso es necesario observar las caracteristicas del motor, si estdn de acuerdo con central de control.

ERRORES - INDICES Y LO QUE SIGNIFICAN continuacion ERRORES - INDICES Y LO QUE
SIGNIFICAN continuacién ERRORES - INDICES Y LO QUE SIGNIFICAN continuacién Err. 5 = Fallo de
comunicacion entre los chips 2 del central de control. En este caso es necesario enviar el central de control
a MKN para que soporte técnico identifique la causa y realice la reparacion.

DESPUES DE UN TIEMPO DE FUNCIONAR, LA PORTON SE DETIENE. Y DESPUES DE UNOS
MINUTOS EMPIEZA A FUNCIONAR DE NUEVO. Es posible que el central de control se esté apagando
debido a una temperatura excesiva (en la pantalla aparece “Err 3”). Esto sucede en un lugar con un motor
grande y un alto flujo de movimiento. Es necesaria una refrigeracion forzada, conecte un
ventilador/refrigerador de 12V y como maximo 0,1A (100mA) al conector FAN y conéctelo al disipador de
calor central de control.
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PROBLEMAS Y SOLUCIONES

EL MOTOR ENCIENDE EN MOVIMIENTO Y SE DETIENE. SENALES DEL PANTALLA “Err 1" El consumo
eléctrico del motor puede ser elevado (motor cercano a 1cv y/o cancela muy pesada). Incrementar la
rampa (tanto de salida como de llegada) para suavizar este pico de consumo. Consulte el tema “INICIAR
RAMPA” y “FIN DE RAMPA”.

INSTALE EL central de control Y AL INTENTAR GRABAR recorrido SE QUEMO EL FUSIBLE. El motor
debe tener el condensador conectado (el inversor nunca se puede instalar con el condensador en el
motor). Posiblemente el central de control se quemo. Busque asistencia técnica de MKN para la
reparacion.

EL MOTOR EMPIEZA A MOVIRSE, LUEGO SE DETIENE, CRECE Y LUEGO VAN LENTAMENTE OTRA
VEZ. El ajuste de velocidad de crucero es alto, lo que hace que el motor pierda fuerza y no pueda mover la
puerta. Reducir la potencia del motor. Consulte el tema “VELOCIDAD DE CRUCERO”.

EL PORTON FUNCIONA, SIN EMBARGO CUANDO SE ACERCA AL FINAL EL MOTOR SE QUEDA EN
FUNCIONAMIENTO Y NO PUEDE COMPLETAR LA CARRERA La velocidad final debe ser de 20Hz. No
todos los motores aceptan esta frecuencia. Cambie a 30Hz (consulte el tema “VELOCIDAD FINAL”)

SE REALIZO LA AUTOPROGRAMACION Y EL PORTON NO SE ACEPTO O ERA MAS LENTO QUE EL
ORIGINAL La autoprogramacion busca la velocidad MAXIMA de acuerdo con la potencia del motor. Si la
velocidad obtenida fue baja, existen 3 situaciones para esto: 1° EI motor no tiene potencia para convertirlo
en velocidad 2° El motor tiene un devanado de alambre de aluminio 3° Es un motor tipo VELOCIDAD (2
polos = rotacion del eje alrededor de 3.000 RPM) Para resolver cualquiera de estos casos:

» Asegurese de que el motor tenga devanado de alambre de cobre

* Que el motor tiene mucha fuerza/torque para convertirlo en velocidad (cuanto mayor es la velocidad =
menor es la fuerza)

* Que es un motor de rotacion convencional (4 polos = rotacion del eje alrededor de 1.500 RPM)

AL ENCENDER EL central de control DA BREVES DESTELLOS EN SUS LED'S Y NO HACE NADA MAS
Este problema ocurre cuando hay un exceso de consumo eléctrico de tu 12V (ha excedido la corriente
350mA) debido al suministro de periféricos y opciones como Cooler/Ventilador, Opciones 8F, Bloqueo
Opcional, fotocélula, Receptor externo, etc. Si este es el caso, utilice una fuente externa para alimentar el
exceso de equipo.

LA PUERTA AHORA NO SE ABRE/CIERRA COMPLETAMENTE Y DESPUES DE ALGUNOS INTENTOS
ESTA EN LA NORMALIDAD EI motor esta perdiendo potencia debido al efecto de arrastre. Reduzca la
velocidad para proporcionar mas potencia al motor.

PROBLEMAS Y SOLUCIONES - continuacién
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Diagramas y referencia visual

W40-CVS | 1

INVERSORA

W40-CVS

Cormtinuously Variable Speed

mdn

E SIMDIES. . E MMM
{11} 2922 8000

v Exdusive sisterna CuS fwdocldade de wariarle continoa) = Masn
velecidade e melhor terque para e motor.
-Faramr:-tt:-rﬂMDNDFﬁ.SIEEI,TRIFﬁrSIEEIE:-uJT—FtEJI.’).’l:IEL"ﬂD.rHtEiI.w

» Velooidade; 30Hz ate 2504z [depende dem otor o peso di portdn)

* Ajustes au Lﬂ-'prﬂ-gram_&-._rei:j' [Percurse, velecidade e rampas)

= Ajustes manuais (opoicnais); velooidade de cruzeire;, Velecidade fins
Rampa de partida; Rampa de chegada; Pausa [fechamento autematio
Tem podefechamente apds passagem dafotecelula;Abertura Parnal

= Contrede remett para ate 4 comandes independentes: Abre-Para-Fech
St Abre;, StFecha;Abertura Pardal

» 3 boteeirasindependentes para: Akre-Para-Fecha; SdAbre; S& Fecha

» Funipae ‘Para e Reverte’ com 3 configuraches

e Laidapprienal paraventoinhafcoelecpararetrigeracac da central

« ntertravamentsfintertravacom maiscentrais MEN) = foncicdansura
= MNacrequerencoder

» Fonte chraveada au tematica {93 a 290

= Tensacauxiliarde 12V nosbernes [353mA masm o)

= Comdisplay nomerice: Infermagtes em tem pireal

» Recepterd33,32Mbs. Gravaate 2, M8 BOTOES de conbrole remoto

= Conector para Dpoicnal9 FungBes [9F): Trava, Luz, Snaleiraels

» Conector para médulerelede acicnamente de trava E
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Diagramas y referencia visual
W40-CVS | 2

© e |

COMNECTORES KRE [BORMES):

REDE Redeeletrica9d ate 290, 53 ou BIHz [Fentefull -range; autematico)
M Fecomum de metor [ebrigatericem metor menofasio)

ABe FC:Cemaisfics do mobor

YL, Saidade tensdoausiliar [124149% % 350mA masimo)

FOT: Entradade fitecelula parg apacde anbesmagamente [epoicnal)
FCF:  Entradadosensorde FECHARMENTD

FCA: Entradadoiensorde SBERTURA

BOTF: Betoeira exdusiva paracemande 50 FE CHA [opoicnal)

BOTA: Betoeirs exdusivaparacomande 50 ABRE [epcicnal)

BOT: Boteeiraparacomande convencicnal de Abre-Para-Fecha [epoional)
GND: Tensdonegativa [comu m des Sensores)

LOMECTORESFLAT?

& INTER-TRAY |[Intertravamento): Wsade para

conectar com mais centrais MEN € execotar a INTER-TRAVE
Funcde intertravaments, cnde apenas 1 central a

pode ser comandaporves.

| YENTOINHA
s WENTOINHA: Saide exclusive para b
0[O

arignamente de venteinhafroeler para
refrigerapin dacertral.

£ oPC OF

s« OPCIONAL 9F [Dpcicnal 9 Fungptes): Module 300 0 4

paratrava, sinaleira, luz, semafercealarme. Pede
serusadomaisde I module9F simoltaneamente:

2 TRAVA

& TRAVA: Conector exdusive para acicnamento

de medule rele [CLG Mtz MERM oo similar) para
comande de trava, FII'|'I OE CURSO:

EViAE
s FIM-DE-CURSD: Senscres de firn de curso no 3 wihs
padrac 3, dou Svias I
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Diagramas y referencia visual

W40-CVS | 3
INSTALACAD
e R e e e B P T el el Sy e e 1
| IMPDRTANTE: NAD uae capacitor no motor, |
| NMAD instale trava ou outro squipamento
| juntoc 3o motor = Risco de queima da cantral |
et s . g W, W W el i s s .|

1"- Fargaslizactes neessanias [redeeletrica, metore iim de cursc)

2'- Mowa oportdc paradeixar o8 sensores de Fim-de corse aberbos.-Para
oo, use o jurm per MOWE MANUAL B &6

botdes (-0 g [+)> _ Ng AJUSTE
INDIWICAL ;

TUEGpraor amaefis o centrol 52
encarregoard e meabficor & senbids de
récirefic-ds moter [obre ou fechal 2
Srra-len 52 oy necR ssarns paen b s
frirterrierie).

3*- Aciene manualmente ©s senscres
de fim de curse e obierve se o LED
correspondente & ele se acenie. Se for
Necessaric, invertaorconector da central
CETATOMILr asequenciados Sensores.

Lembrese:

FCA=Sensnrde Abarturs
FCF= Sensorde Fechamento

AUTOPROG
YELOCIDALD.
iﬁ FARTIOA
% GHESADA
YEL FIHAL

TEMPC POSFOTO
ABERT. PARCIAL
A% A parbir de agora, todoes os ajustes

serin realizades ne menu AJUSTE em

conjurite come os botdc F) e (R E ©

Display [imazem aclado).

b . Q>

- Biga com alencdn oS prosimes
tpices desse manual,

E Para um diacrama eletrice detdhade sobre anstalacae, :
: ArESSE Wi ki o br .

Ct
Er

FL
ju
Ll
[,
B

di.
Gl
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Diagramas y referencia visual
W40-CVS | 4

O PROGRAMACAD: (PERCUREC, VELOCIDADE ¥ mm

& central Far programarae automatica de) Percurse.

srrepae de sentide de moviments [abre oo FEl:hEl:l. .
icontra 8 MAXIMA velecidade. E, presuome a5 |

elhoresrampas deacerdo om omotor e porkde.
IMPORTAMNTE: Antes da auvtoprogramarae, g
JNCAMENTAL selecienar o tipe do motor, Lse ::-:
mper MOTOR para selecronar menofasico [MONO) |
¢ brifasice [TRIF), o &i-Flex PPAT de fios pretos |
FLEXX), Tambemselecione ne jumper MODO BY se i |
sticedo bpoBSSCULANTE VERTICAL '
Colfque ¢ menu AJUSTES et AUTO-PROG e azuarde. |
portBo ird abrir g fechar por algumas veres em

locidades diferentes. Feite bso a central j§ ests | (SS90
stalada. Os demais gjustessdpopoionais A

Recologue r:-menuAJLISTE re posime OFF T

Faga a aubteprogramarde com o portae devidamernite
'msteiadu-r-_ hgad::-at:-mr:-tr:-r

NL.INE-E'. EI']UI'.‘lE Gornotor ase mu::-wrnentar A pnf:-pna rErtrEI
u:IEnhFu:aréa Falha E 58 ajustara ate r:-bterr:-melh::-r rﬁultadﬂ-
Ern auh::-p r:-.grama;ﬁr:-arentral Er'IL'E'r'ILrEI arﬂﬁ..‘-:lr-.flﬁ. vel::-ndade
atelta pelemoetor, semsefrercom perda de forpa.

APAGANDO TODOS Of CONTRUOLEEZ REMOTOS

i s |
ATENCAD: l

Essa agao apaga TODOS os controles salvos na |
memaria [controles de abre, de fecha, de abre-para- I
4

fecha, & de Abertura Parcial)

1'- Ceize cjom per AJUSTE INDIFIDUA L e OFF

2'- Ceixeemenu AJUSTESem OFFf TX

- MANTENHA presicone o botac [#HGRAVA TX da central

4"- Ariene algum contrede [ndo precisa ser cadastrade). O Display Acard
scandc A-F

5% WANTENHA acicnadoe o botde [+) GRAVA TX e apos 3 segsonmios o
splay pscard 00 ARGs B50, CONTINUE MANTENDD pressicnad ot botad
IAVATE pormais dessegundes ate o o display piscar nevarmente 0.
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Diagramas y referencia visual

W40-CVS | 5

BRAVANDO CONTROLE

Pede ser gravade ate 2048 BOTOES de mnbeles ne sistema Cod
Learning e Redling-Code ecom ate 4 comandos diferentes: Abre-Para-Fecl
[Comandeconvencional), S Abre St Fecha  Abertura Parcal,

o **E possivel mdastrar conbride para abertura Pargal,
@u para 5o consulte o topioe "RABERTURA PARCIAL"

1'- Wse o jumper AIUSTE INDIVIDUAL paraindicar coontrile com i
OFF Paracoemandos de Abre-Para-Facha
ABERTURA: Paracomando-de 56 Abra®
FECHAM: ParacomandodeSoFecha®
“Se houver eicelba de ajuste individoal, irg aparecer ne display A
para contrele de ABERTURA, tu FEC para FECHAMENTD.
2" -CrixeomenuAJUSTES em OFF fTX
3" MAMTENHA aricnadooboEc do enbole aser sravade
3" -Fressicnepor 2 veses o botde [FIGRAVA TX e chserve o display;
-3 piscalas: Cadastrad cromsucesso
-1 pim:an:ia: Botad jaestavacadastrade. Do, botdoalterade de Funcan

APAGANDOD OB CONTROLES INDIVIDUALMENTE

1°- Useo jurmper AJUSTE INDIVIDUAL paraindicar qual mermera agaga
OFF; Contrides do Abre-Para-Fecha
ABERTURA: Contrdes do 54 Abra®
FECHAM: Contredes do 56 Fecha®
O display mostrara Abr para ¢ conbrole de ABERTURS, tu FEC pa
FECHAMEMNTDO

E Sefuiser apagcar TODOS s controles de uma 56 ves,
s vEja o tepice anteriot

"APAGSNCD TOCDS OS5 CONTROLES REMOTOS”

2'-CeizxeomenuAJUSTES emOFF FTX

3'- MANTENHA pressione & botac [GRAVA TX da cenbral

q"- Arigne algum centrele [nae preosa ser cadastrade)

5% O display ficard pisande, MANTENHA acicnade o botie (HGRAVA"
pof mais-ded segundes ate odisplay mcstsar (0. E
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Diagramas y referencia visual
W40-CVS | 6

. VELOCIDADES E RAMPAS - O QUE 8407

velooidad e
13 A ; = i ;
rarfpa s dad rampa “ yelecidade |
de | ] , de ! fnal
satbte E CIUZEifD rhegada [rhegada:l

..*-. 2504z Lk /_,'" «_\\
K 20Hz ool et e e S s "p
2 iz e >

senbde de moeviments do portEn —

RAMPA DE PARTIDA; Tempe que leva para o pork&s ACELERAR e atingir a
velooidade de o uzeiro:.

VELOCIDADE DELRUZEIRD; Eavelecidade durante b brajetede por En

br RAMPADE CHEGADA:E ctemps que leva para o portic DESATELERAR.
VELDCIDADE FINAL : velooidade que smetor cheganefinal decurse

VELOCIDADE DE CRUZEIRD

Velpcidade de cruzeire g a velecidade durante o percurse de portéde e
prrdeserajustads de 30Hz ate 250Hs Para B5osica LS passns:
1. e gjumper AJUSTE INDIVIDUAL paraindicar Se feajuste sera:

OFF: Erm AMBDS o5 senbides de mievimentes
ABERTURA: Somente nosentdoe de ABERTURA®™
. FECHAM: Somente nesentidede FECHAMENTO®

*Le-houver esoelha de ajuste mdividual, ird aparecer ne display Abr

para ajuste na ABERTURA, tu FEC pars FECHAMENTD

2'- Celeque emenu AIMSTES em VELOCIDAD.

3. Usp o bottes € ou @B para diminulr ou aumentar em 10Hz

' A terming, retorne © jumper AJWSTES na posicac OFFTX

DBS; Essa acle pode Ser feite mm o poro em mevimentt Se durante
cajuste, ¢ portic n3e consesuir fechar por complets, & porque & motor
estd perdende com efeite-de arraste (3 forpaesta mener do gue ©
NECESSaNG para o porkdn para reselverisse; reduza a velocidade:

Para atingir-ate 250Hz & precise que o moter Eenha forpa :
aificiente paraser convertide em vaocidade, lembre-se: - !
quantt maicr a velocidade, menor e a forpa do mMoetor i
Quante maier a velecidade, medor e-a forca do motor. ;
Garantague coretor tenha forpa para movimentar o portac E

05 pag i

rd

[ I T R I RN

rx
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Diagramas y referencia visual
W40-CVS | 7

RAMPA DE PARTIDA = ACELERACAC .

E & tempt de portSe partic e atingic a velecidade de cruozeire, Cluante
maier evaler gustad oo maicre cEMPEEMTAMES [rAMpa Maissuave),
1 ke o jumper AJSSTE INDIVIDUAL paraindicarse ¢ gjuste sera;
OFF: EmAMBDS pssentides de mevimento
ABERTURA: Somentencsenbde de ABERTURA™
FECHAM: Sementencsentdo de FECHAMENTO®
e houver escotha de gjuste individual, irdaparecer ne display Abr para
ajuste naABERTLURA, pu FEC para FECHARENTOL.
2'- Coleques menu AHISTES emRAMPA PARTIDA
3'- ke s botbes =|::-|.| ﬂpara dimirruir oo aumentar otempode rampa
d- Aectermineg, reteene & jum per AJUSTES na posican OFFTX
OB, Bl aran pode s'gr_fe_i_h:_:-_r_r:-_m Coportdn e movitments.

i Erfl pertac muitt-pesado, ude rampas com temps mais lenge :
| [rampa mais sudve) pard evita danos. ;
[ e g e o o e i, S At g o e el S oo e e N
| hRE IMPORTANTE "** IMPORTANTE """ |
I A Apls ooajuste, celogue & jumper AJUSTES na posicie :
| OFFfTX paraque a central salve a infermacae. i

RAMPA DE CHEGADA = DESACELERAGAD

E-arampa-respensdvel em reduzic da velecidade de cruzeire para:a
velecidade final (velgoidade que chegard no sensor fim de curss)
I"- e e jumper AMISTE INDIVIDUAL paraindicarse o gju steserd:
OFF: Em AMBOS (s sentidesde movimento
ABERTURA: Scmentencsentide de ABERTURA®
FECHAM:  Sementencsentido de FECHAMENTO®
*Se houver escoltha de ajuste individual, irdaparecer no display Abr para
ajuste na ABERTLURA, pu FEC para FECHARENTOL.
2'- Coleques menu ANISTES emRamMPaCHEGADA
3'- ke s botifes G ou G paradiminuir oo aum entar stempe daramps
4" Af termint, reterne & jum per AJUSTES na posicas OFFTX
OB5.; Easa aan pode ser-feitt com o port3o em meviments,

: Em portSc muite pesado, use rampas com tempo mais lengo -
[rampa maisy suave) parg evita danos, '

| P e i T e ey |

| heE I MPORTANTE *"* |MPORTANTE """ :
| Apls ooajuste, celogue & jumper AJUSTES na posicie i
| OFFfTX parague a central salve a infermarcao. e

WE

&

e S

B
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Diagramas y referencia visual
W40-CVS | 8

VELOCIDADE FINAL

E avelecidade em que ¢ portde chesard e final de Seu curse g, eits
Tocidade pode ser gjustadade 23HL & ate BH:.
1% Wse o jomper AJUSTEINDIVIDUAL paraimdicar se trajuste sera:
OFF; Em AMBOS tssentides demovimente
ABERTURA: Spmente nesentdode ABERTURA"
FECHAM ; Semente nesentd cde FECHAMENTO®
*5e houver escodha de ajusteindividual, ird aparecer no display Abr para
ustema ABERTLUEA oo FEC para FECHANENTO
2'- Celeque emenuAJUSTES Em YEL FINAL
3°- Userns bottes =|::-u ﬂ parra dirdinuir cu aumen tarem 13Hz
d'- A terming, retirne ¢ jumper AJUSTES na posicac OFRTX

Existern aleuns mottres que ndc aceitam a frequiencia de E
2z Nesse case, ajuste a velecidade para 33Hz |

--------------------------------------------------------------

"EE M PORTANTE *** IMPORTANTE *** |
Apds b ajuste, coleque o jumper A USTESna posipan |

OFFfTX paraquea centrd sabvea informaac. |

PAUSA - FECHAMENTO AUTOMATICO
Apts o oportae ser abertn, a central contara o tempo ajustade come
YIEA erealizars o fechamente autematicn, Esse tempo pode ser de ate
Wsesundos [2 minukes),

1'- Celeque e menu AMISTES em PALISA

2= Pressicne s bu::-tEes:l ﬂ para-diminuic ou aurmentar em 2
sundes ac-tempr de pausa.

3'- Reterne s jumper AJUSTES e OFFTX

D] lea b oo Fecha mento 3 tam St co:

1'- Celeque e menu AMISTES em PALISA

2'- Mantenha pressionade o botao Q poralzuns Sesundos ate aparecer
rdisplay:OFF

3'- Retoerne & jumper AJUSTES e OFFTX

T Com AJISTES erm QFFTE chserve ostand-by de display:

1riscese mevende = aubemabcd DESLIGARD
2risces se movende = sutematico LIGADRD
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Diagramas y referencia visual
W40-CVS | 9

B TEMFO POSFOTOCELULA (fechamento mutomitios

O tempo pos-fotocelula existe para que © Mesmo senscr wsade con
anbesmagamente [fetecelula oo senser de massa ligade ao borne FO°
tarrem seja responsavel enr fechar automabicamente ¢ portac segoni
apLs apassasem divercule,

Exsa funcdp funcicna independente de ter ou nac tempe de Pau.
[Ferhamento autematics),

A coentagem de tempe st coorrerd quande o veicule passar e liberar
senser de antiesmagaments g apes ¢ portdo abrr completament
Exemple: Pos-Fole em 2 segum:ir:-s, poriac ainda em moviments o
sbiertura, sealeomveicole passar pelesensor; o por e terminard de abr
stentéccontara 2sesundes, etechars.

O Tempo Pes-Fotetem gjuste ate 120 segundes [2minutos)

Atlvard oo foechamento Pds Fobo

1*- Cologue ¢ menu AJUSTES em TEM PO POS-FOTO

2'-Pressicnens botées = nu'ﬂ paradiminulres aumentarem 15ecu
-dootempode Pls-Fote

3"- Retories jumper AUSTES em OFFTX

D g ando o fechaments Pds Foto:
1°- Coleque-ormienu AJUSTES em TEMPO PO5-FOTO
2" Mantenha pressiensde r:-b::-tﬁr:-ﬁ por aleuns segunds ste aparec

escriteOFFne display
3"- Reternecjumper AJUSTES em OFFFTXE

o

| R M PORTANTE ®**® IMPORTANTE *""

: ApGS & ajuste, cologque o jumper AJUSTESna posican
] OFFfTX paraque a centrd salvea infermardo.
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Diagramas y referencia visual
W40-CVS | 10

ET

[ S

ABERTURA FARCIAL

AberturaParoale olocal do percurse, determinade pele wWSodrio, para que
o portac fgue entreaber b Essa fungan 56 e obtide atraves dos onbrcles
remots cadastrade paratal. 8 memdoria para [

ESSES COMbroes Bamesme wiade por tod oS o ' -— ) —
centroles, portante, ne geral; pode ser
cadastrade ate 2048 BOTHES. & $

Omesme botde decontrolecadastrade para |

Sbherturg Parcial tambem executo o | Ceilmalkiss
fechamente [Bbre Paroal - Fecha)

Para es5a LIoSramaac USaremos o jumper
AIUSTES E s botfes FIABERTURA PARCIAL e [+IGRAVATH

Procramandos locsda Aberturs Pardal;

1'- Comande ¢ portae ate onde deseja que =ja & Abertura Pardal. Se
preferir, pode movero portdcatravesdo MOVE MAN UAL

2'- Colpque o umper Al USTESem ABERT.PARCI AL

3" -Pressione o botde AR PARCIAL parasalvar elocal

Des|lzatedo 2 Abarturs Pardal;

Ha& Zrmaneira paradesativar a Abertora Pardal: Regravaldd o controle para
cutrafunciccuapasadoe lecaldeterminade omoe Abertura Paroal:

1'- Feche v port3t por complete

2'- Celeque e jumper Al USTES em ABERT.PARCIAL

3" - Pressione o botio AR PARTIAL

Gravatdocontrole pars Abertura Pardal;
1'- Colegue e umper AIUSTES em ABERT.PARCIAL
2 -Mantenhaaricnade o betacdo contride que queira gravar
3" -Predsicne o botan (F)GRAVA T pior 2 vezes

Apazatwlo o controles-da Abertara Pardal;

Bastaregravarooontrele paraoubrafunrdc omo por exemplecAbre-Para-
Fecha, pu apaga-loprepriamente dits; para 6o Sisa o8 passos abaine,

1'- Coelegue e menuAJUSTES em ABERT, PARCIAL

2'- MANTENHA pressicie o botao{+)GRAYA TX da central

3'-Arcicnealzum controte [nae precisasercadastrad )

4" 0 display ficard piscande AbP, MANTENHA scicnade o botie
(HGRAVA TX poralgunssesundos ate aparecer 0 n o dispday
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Diagramas y referencia visual
W40-CVS | 11

A certral pessoi a pessibilidade de fazer o movimento lents de moter de
ferma marnual. ldeal gara sjustar e testar a5

posiches corretas des senscres de curse; ou w

pEra pobsicionar o portae antes da

+—Q o
autepregramarac, ou para determinar o local
da ABERTURA PARCIAL el . .
1'- Fechecjumper MOVE MARNUAL u H
2'- Useos bottes = £ —8 para g B PARC. |

i Cvimentar comokor

JUMPER MOTOR
s ebnigatenocpara sleciconar qual o bps de moter
ligade nacentral, sende:
& TRIF: Trif&sice DO
s MOND* Monofsio oo
= J,FLEMX: Deve ser elecivnady quande o moter for | |G 0O

Jet-Flexx®de os PRETO .

“IMPORTANTE: Em moetor menofasico, e clhrigatoric
gar o icde comum do moeter neborne CM. J4, & moter trifasicoou JFless
naGrequer 2quencia de lisapde dos Aoy,

I ) hRE I MPORTANTE """ IMPORTANTE """ 1
I ij ETiecessarics fazer 8 selecdd de moter antes de realizar a I
| autoprogramarac. Case oabranio; ha risco de ganos e I
L metor gfou na central, 1

JUMPER MODO BY [BASCULANTE VERTIGAL)

Em portdc basculante ~.r|zrtli|.-eulf e comum ter batidas do
portae ne batente ae ceacluir & fechamente, D MODO BY
altera & firma de fazer & desacelerapac ne fechamente e Loo
elimina essa batida. Parg s demais portfes [deslizante, S RO
pivetante; et n3ce necessaricativar essafuncan,

JUMPER RF-ON

Lkado paradigar ou desligar o modulede RF inmrporade na
central [medulcreceptor dos contreles remote). EE

Le
¥

CL

i

Fu

p
FE
Fa

CL

"
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SISTEWA CVS |

CVE [Conbnususly Ymgble Speed = Velooidade deVariaran | .jl..,lrr'll:l-E:r:.
nbinua) e um o sistema exdusive desenvelvide pela MEN
vde a central identifica as variates de twmue demetorese | (S0
iberajusts para centbinoar mantende o perfeite egquilibric de | ©va oFF
tra e veleridade, garantinde a aberturd e fechaments do -
G oM precisac.

Cevide a fatores come: Oscilarde de rede eletrica; Mudanca de
mperatura; Goles de funcienamente; Acomule de dgua de chuva ner
wrtae, entre cubtres, afetam diretamente - na forps do moter, que por
nsequencia, altera o funcienamente do portac, e em alsuns cases ate
:ontece do motor N3 consegsuir concluir oopercurst. Pard B350 euste o
jtema CvE que auttajustaaveleridade paragarantir o torque NECessario.
Ferem, pode baver cases em gque winstalader opte em nac querer essa
npdn, Para desativa-lo, bastar fechar ojumperCWs OFF.

FUNGAO PARA E REVERTE

Esta funpdc serve para reverter o mowviments do

wtae. Exempls; se & portde estver fechamento e | PARAE
REVERTE:!

ceber comando, ird parar e Imediastam ente veltar,
rendoaabertura

Nejumper PARRAE REVERTE: oo

OFF: Nag ha reversat, S5 a central receber | |[Q O BEE RS
ariande e ¢ portae em mosviments, ir3 apenas |

IAr Loy ents

FC:ExecutaareversdnSOMENTE quando pportan estiver FECHANED
AB+FC; Far a reverzac em gualguer sentide de mevimente do portao
antenomomente da ABERTURA guantoe do FECHAMENTD)

INTERTRAVAMENTO - FUNCAOQ CLAUSURA

Intertravaments = quande um portde estiver em wse

m movimente oo aberte) oubtres ficam impedides de | IRRLLSAGTAS |
Mincuseja, geenas 1 portic pode ser wade por vex
Para wsa-lo, basta ligar 2 fies do conector INTER-TRAYE

iwra L omesmoe conecter das demais centrais WMEN |

antendeo a mesma polarisarde Fio liggdeone Lterminal +

we ser liggdonamesmapesicae nas demais centrais).

Pede ser intertravade ate 13 centras, basta farer bodas as ligartes do

fector intetravaem em pamlelo
pag: 12
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VENTOINHA f COOLER

A central dispdem de ums saida exclusiva para |
aripnamentede ventoirhaparafazer arefrigerario dasnn | [ ke
parte de potencia [lecal onde esta o dissipador de ler). L)

A ventoinha e hgada autematicamente guande a °
lern peraturadadrea depotencia ultrapassar50°C

MNEG & necessaric nephum orcuite cpricnal cu temporizador, basl
cenector ans fics da venteinha diretamente ne conecter da centrz
respeitandoapelaridade, sendechivvermelhena posicaode [+).

Dmedelode ventoinha precisaserde apenas 2 fics, dimentagac de- 12V,
nag ulbrasassaroe censumeded, 18 DO3mMA).

LEDS: A central possui ALEDS para as seguintessinglizagties:
= ALTA-TENSAD [vermelho) Sinaliza que a8 placa esté ”

carregada com alka tensdc e ha risce de chegue
IMPORTAMTE: Mesmpe com a energia deslisada, & central

mantem a altatensioporalzuns secondos.
ALTA

= FCF (amarele) & FOA [verde): localizades prisimos g | TEWGAD
conectsr dos senscres de fim de

CUrSG, es5eS LEDS seacendem guando | — YT

L AENSLr estver arienado. o | IR R e W |
FC& =Fim de Curstde abertura @ @ i |Eelie] [s] (e1ke |
FCF =Firm deCurse de Fechaments FCF  FCA — 1 YA —

DISPLAY DE 7 SEGMENTOS: & central tambem
dispBem de um display triple de 7 segmerntoes
respensavel em informarn todas as situartes, como
stand-by, valtres de .ajustes e indice de.erre.
Infermartes comc;

Sh On : Ligado H|- F A-F: Abertura g Fechamen
g ;E ’F- OFF : Cesligade AbP! Abkertura Parcal

Eb[' Abr: Abertura E% CAn: Cancelado
| EH FEC : Fechamente E.— - Ert : Errer E
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. TRAYVA, LUL DE GARAGEM, SINALEIRD atc

L

ERROS - INDICGES E O QUE BIGHIFICAM

F GPE.E EFgml:INIT En::-nzlrtn::-r par; mﬂ:-n:lulrn::- ﬂgq:h:mal EIF 9 O oRC. BF

uncies) da MKN, & qual comanda ate 9 funpties: Sinaleirs, e

SEr'rféFE:-r:lﬂ-, Tra-.ra,ﬁ.'larrt'lne, Lux de Garazerr.. '

IMPORTAMTE: NESSALENTRAL FALA LG DO OPTHIMNAL O TRAVA

9F EMNAD OBF .
O Opelonal 9F pode ser wsade quantes desejar, basta

liga-lps em “rascata® abraves dirseu coneckor Bxpansor

Comest, epossivel mmandar mais deoma funpdcaomesme tempe

& TRAVA: Bastaconectar urm module auxihiar derele [modole convencicnal)
parafque acentral possa fazer carcicnamente de trava,

A central possul aute-diagnestic, sende mpaz de identificar Fadhas. E
guande bsot e, esinallzade nodisplay o metive da falha, sendo elas:

Err 1= Exresso deconsumeeletrico dom otor,

Falha devidea metor wim, oo fora das speciflcartes [motor acima de 1oy,
ou 78 de corrente), Ou, cubres equipamentesende ligads junte o motor,
CoMme capacitern, brava elebrica ete [a &ida para moter nde deve ser ligado
nada amais que cmoker, nscede perdadagaranta), Ou, emotere grandee
portde muite pesade; e a rampas de acelerarde e desaceleracac estio
curtas - Aumenteasrampas [deizande-asmaissuave).

Ert, I = Excesse derelutdncia magneticado mokor.

Essa falha boorre geralmente em motersrande [isual cu prégim oa 1o com
arampa de desaceleragdomuite curta. Parareselver sse, bastagumentar a

rampa de chegadd, deizand-a mais suave:

Ert, A= Excessc de temperatura.

Indica que ¢ médule de potencia (ende fica & dissipader de calor)
ultrapasspuy 115'C, Para selucionar esse case, conecte uma
ventonhalcocler de 12V ene maime 133ma no conector "VENTOINHAY
dacentral e fize-o ne dizsipadorde calor

Err &=5Subtensio
Euta falhg acontece em local gue a rede eletrica esteja bem abaiwe do

padrac [inferier a 133vac). Ouw, que &-motor tenha consomidemalstensdo
g que o capacitor da placs soptrta, nesse caso e preciso observar as
caracterisbicas dormotorn, seestdcem acordo com acentral.
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ERROS - INDICES E O QUE SIGNIFICAM centiauagio [l |

Ert: § =Falha decomunicarac entrecs 2 chips dacentral
Messe cast enecessano o emmic da central ate a MEMN para que & suporte
tecricoidentifigue acausa e fara o conser b,

MOTOR INICIA MOVIMENTOE PARA, DISPLAYSINALIZA "Err 1"
D eisumteletrice de metor pode Seralte [ moker présme de 1oy efou

portae multe pesade). Aumente a mmpa (tankd de partida guante a de
chegada) parasuavizar esse pice de consume: Yeja o topice “RANPS OE
PARTICA" e "RANPA DE CHEGADA"

MUTOR IMNICIA MOVIMENTO, DEPOIS PARA, FILA ROMNTANDO,

EM S EGUIDA YO ITAA ANDAR LENTO
D ajuste da velecidade de cruzeire esta alte; fezende com - gue o motor
perca forca e nio consiga mevimentar e porkdo. Ciminoa a foread omotor,
Yejao topioe "YELDOCIGADE OE CRUZEIRDO®,

FEITO AUTOPROGRAMACLD EQ PORTADMNAD FICOU RAPIDO DUFICOU

AL LENTOCQUE D OR el NAL

A autoprogramacio busce a velecidade MAXIMA em oeréncia com &

Forca de moter, Seavelocidade thtida foi Baida, exister 3 situactes para

BaL:

1" Do tor nae tem forpa sobrande paraser momwertide emvelecidade

2'ometor pessul enredamenteem e de sluminie

' Emoter do HipoSPEER |2 poles = retaciodoeim em torme de 3000 RPM)
Pararesciver qualguer um desses casos:

» Garantagque gmetor pessvienrclamentecem Hode cobre

* Oue o meter enha forftorque de sobra para ser cenverkide em

veleridade [quantemaicravelecidade = menor eaforg)

= Quesja ummetor de retacde convencicenal [4 poles=retacde do sz em

terfic de 1,533 RPM)

PORTAD PASSOU A NAD ABRIRfFECHAR PORCOM PLETD EAPOS ALGUNS
MNTATIVAS SE NORRMALIZA

O motor estd perdende forpa devide ac efeite de arraste . Reduza a
velecidade pam garanticmans forpaacmotorn

pag.15
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PROBLENMAS E SOLUGOES - continuagho

POS UM TEMPD RINCIONANDO O PORTAD PARA,

 DEPOMS DE ALGUM MINUTES YVOLTAA RINTCHONAR

Pessivelmente a-central estd se-desligand o por exeessoe de temperatura
codisplay "Err 3" s acontece em local oem motergrande e com-alto
st de movimento, E precise fazer uma refrigeracie forrada, ligue uma
anteinhafcoeler de 12V e neomasime 318 [133mA) ne conector
INTOINHAE fixe-onodissipador dacentral.

STALEIALEMNTRAL EATD TENTAR GRAVAR PERCURSOCQUEIRMOL O

ASIVEL
O motoer deve estar com capaciter ligade (&8 inverstra nunca pode ser
stdada com o capacitor no moter), Possivelmente a central

IEIMGu. Procure umaassistencia-tecnica MEN parao reparo.

ORTAD FUNTCIONA, POREM AD CHEGAR PROXIMD DO FINAL, O MOTOR

ICARDNCANDO ENADCONSEGUE FINALIZAR O CURSO
A velocidade final deve estar em 20Hz, Mem todos oS mottres aceitam
safrequencia. Alterepara3dHz [wrnsultes Ldpice " VELDCIDADE ANALTY

D LIGAR ALENTRAL ELA FCA DANDD BREVES PISCADOS EM SEUS LED's
MNAD FAZ MAIS NADA

Esseproblema ccorrequande ha excesstdeconsumeeletrico de sen 12Y
Ibrapasscu a corrente de 353mA) devide a dimentacac . de perifericos e
soienais come Coclerf/Ventoinha, Opcienais- 8F, Opoienal de Trava;
stocelula, Peceptor externe ete. Se for esse o case, fara usede uma fonte
dernaparaalimentares equipamentes excederntes.
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