LGT-FIT

MKN | Manual técnico | Edicion de lectura

Contenido técnico del documento original MKN, reorganizado para leer en computadora, mévil e impresion. Se conservan los
diagramas y las identificaciones de la placa. Compruebe el modelo y la revision antes de instalar. Traduccion de referencia; ante
dudas, consulte el original en portugués.

AJUSTE central de control

Caracteristicas principales

Conexiones

Instalacion

Controles de grabacion

Borrando todos los controles

Programacion recorrido

CARACTERISTICAS PRINCIPALES:

» Para motor monofasico hasta 2 hp en 127V/220V

* Registro automatico de recorrido

* Receptor multicddigo 433,92 MHz: Code-Learning y Rolling-Code

» Graba hasta controles 41 con hasta botones 3 por control

CONEXIONES central de control:

CONECTORES KRE (TERMINALES): RED (AC) x2: Red eléctrica 127V / 220V CM: Cable comun del
motor FC + CAP: Cable de cierre del motor + terminal del condensador AB + CAP: Cable de apertura del
motor + terminal del condensador

INSTALACION DE central de control:

1°- Realice las conexiones necesarias como se muestra en la imagen a continuacién 2°- Siga los siguientes
temas de este manual.

DIAGRAMA DE INSTALACION:

Colores de los cables del motor:

CONDENSADOR
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IMPORTANTE: IDENTIFICAR EL CABLE COMUN DEL MOTOR Y
CONECTAR LOS OTROS CABLES AL TERMINAL CM

DESDE EL MOTOR, ENCIENDA EN AB y FC.

*VER TABLA ARRIBA
MOTOR

SENSOR final de carrera

Conecte el sensor a 3 0 5 mediante

en el conector

RED ELECTRICA

(127V / 220V)
FUSIBLE DE PROTECCION
SELECCIONAR VOLTAJE
DE LA RED ELECTRICA

BOTON GRAVA TX
PROGRAMA JUMPER

recorrido

SENALIZACION LED

CONTROLES DE GRABACION:

El central de control registra hasta controles 41 en 433,92MHz en el sistema Code-Learning y
Rolling-Code. Y se pueden grabar hasta botones 3 del mismo control sin ocupar nuevo espacio en la
memoria.

1°
SIGUE presionando el botén de control para grabar en el central de control
20

Presione lentamente el botén PROG en el central de control durante 2 veces
PROG.

presione 2x

GRAVA TX

30
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Tenga en cuenta el LED:

3 parpadea: Grabado exitosamente 2 parpadea: Boton agregado en el control ya grabado 1 parpadea:
Control y botdn ya grabados 1 parpadeo largo: Memoria llena

LED
respuesta de parpadeo
Hay modelos de control que al grabar el botén 1, el

Los demas botones se reconocen como iguales.

ELIMINAR TODO mandos a distancia:

IMPORTANTE: Esta accién borra TODOS los controles del central de control.
10

MANTENGA presionado el boton PROG del central de control

PROG.

GRAVA TX

90

Active algunos mando a distancia y el LED de central de control se iluminara. Nota: No es necesario
registrar el control en central de control.

30

CONTINUE MANTENIENDO MANTENIDO el botén PROG hasta que el LED del central de control
parpadee 3 veces. jListo!

PROG.
LED parpadea 3x

GRAVA TX

PROGRAMACION DEL TIEMPO recorrido:

El central de control FIT programa automaticamente el recorrido, simplemente coloque el jumper PERC
GRAVA. en la posicion Siy espere. La puerta se abrird y cerrara, guardando el recorrido en la memoria.
Una vez completado, regrese el puente GRAVA a la posicion APAGADO.

JUMPER

GRAVA PERC.

Si|NO

Descubra mas productos: www.mkn.com.br ES SIMPLE... ES MKN...
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Diagramas y referencia visual

Referencia original 1

CENTRAL FIT | NN S S

(11) 2922.8000

(% Principais caracteristicas

(% Conexdes

(% Instalagdo

(% Gravando controles

(% Apagando todos os controles

@ Programando Percurso

PRINCIPAIS CARACTERISTICAS: —

e Paramotor monofasicode até ¥ cvem 127V/220V

e Gravacao automatica de percurso

e Receptor433,92 MHz multicodigos: Code-Learning e Rolling-Code
e Gravaaté 41 controles com até 3 botdes por controle

CONEXOES DA CENTRAL: =
CONECTORES KRE (BORNES):
REDE (AC) x2:Rede elétrica 127V / 220V
CM: Fio comum do motor
FC+ CAP: Fiode fechado motor +terminal do capacitor
AB +CAP: Fiode abre do motor +terminal do capacitor

INSTALANDO A CENTRAL:

1°- Faca as ligacOes necessarias conforme imagem abaixo
2°- Siga os préximos tépicos desse manual.
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Diagramas y referencia visual

Referencia original 2

DIAGRAMA DE INSTALAGAO:

Cores de fios de motores:
cCOMUM AzuL  preto | VErRm [EXYIYH AzuL |

u
FECHA VERM = PReTO [IYYIdY] preto | Azul EIYXME] PreTO
ABRE [TB rreto [IYXMSL)marrom | AZUL | VERM BRANCO
CAPACITOR

o o I IMPORTANTE:

S ™ IDENTIFIQUE O FIO COMUM DO MOTOR

E LIGUE NO BORNE CM, OS DEMAIS FIOS

DO MOTOR, LIGUE EM AB e FC.
*CONSULTE TABELA ACIMA

O

e SENSOR

% . T Tolow FIM DE CURSO

- 2|2| O |FcF
g%g /S EE 8 GND
=u7 + 5[3] O [Fea

= ISt Ligue o sensor de 3 ou 5 vias
23 . no conector
R =

(3] Ve

T

REDE ELETRICA
(127V / 220V)

X1 VAVIO
AOLL | A0ZZ
J@f fooml
303y

SELECIONE A TENSAO
DA REDE ELETRICA

BOTAO GRAVA TX

JUMPER PROGRAMA | /

OVN | WIS
[ololo]
O¥3d VAVYD

PERCURSO 50 Q

Innnn m nn |

| LED DE SINALIZAGAO }_/ 0000 G000
GRAVANDO CONTROLES: —

A central grava até 41 controles em 433,92MHz no sistema Code-
Learning e Rolling-Code. E, pode ser gravado até 3 botdes do mesmo
controle sem ocupar novo espago na memoria.
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Diagramas y referencia visual

Referencia original 3

1° MANTENHA acionado
o0 botao do controle a
ser gravado na central

controle

2° Pressione lentamente por LPROG.
2 vezes o botao PROG da central ‘

] pressione 2x

O ]
GRAVA TX

3° Observe o LED: o
3 piscadas: Gravado com sucesso _O_
2 piscadas: Adicionado bot3o no controle ja gravado LED
1 piscada: Controle e botao ja gravado resposta
1 piscada longa: Memoria cheia por piscadas

Existem modelos de controle que ao gravar 1 botao, os
demais botdes sao reconhecidos como sendo o mesmo.

APAGANDO TODOS CONTROLES REMOTOS: =
IMPORTANTE: Esta acao apaga TODOS os controles da central.

1° MANTENHA pressione o botao
PROG da central .

r
GRAVA TX Q

2° Acione algum controle remoto
e o LED da central se acendera.

Obs.: O controle néo precisa
estar cadastrado na central.

controle

3° CONTINUE MANTENDO 0 N | Y
pressionado o botdo PROG até _O_

o LED da central piscar 3 vezes. I @ LED
Pronto! GRAVA TX pisca 3x

PROGRAMANDO O TEMPO DE PERCURSO: =
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Diagramas y referencia visual

Referencia original 4

A central FIT faz a programacao automatica do
percurso, basta colocar o jumper GRAVA PERC. na
posicao SIM e aguardar. O portao ira abrir e fechar,

salvando o percurso na meméoria.
, , . GRAVA PERC.
Apos concluido, recoloque o jumper GRAVA na o
posicao OFF. SIM | NAO

E SIMPLES... E MKN... Conhega mais produtos: www.mkn.com.br
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