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Contenido técnico del documento original MKN, reorganizado para leer en computadora, mévil e impresion. Se conservan los
diagramas y las identificaciones de la placa. Compruebe el modelo y la revision antes de instalar. Traduccion de referencia; ante
dudas, consulte el original en portugués.

central de control DOBLE MANDO

DP3-MIXX

con pulsadores independiente

« Para motores MONOFASICOS de hasta % hp cada uno en 127V/220V

* Registro automatico de recorrido, con tiempo independiente para cada motor (ideal para cancelas
pivotantes que tienen diferentes angulos de apertura en cada 'hoja’)

* Opcion de con/sin tiempo de retardo entre motores
» Compensacién automatica del tiempo de retardo en cierre
* Jumper para elegir el motor que tendra el retardo de apertura

* Ajustes digitales para: - Tiempo de retardo: de 0 a 120 segundos - Fuerza del motor (embrague
electronico): niveles de 15 - Freno electronico: niveles de 15 - Tiempo de desaceleracion - Par de
desaceleracion: niveles de 15 - Pausa (cierre automatico): de 0 a 120 segundos - Tiempo de cierre
después del paso por fotocélula: de 0 a 120sec

* Opcion para controlar solo el motor 1 (solo hoja

1)

 Funcion 'Parada y marcha atras' con configuraciones 3

* Enclavamiento (enclavamientos con mas centrales de control MKN) = funcién de gabinete
* Fuente de conmutacion automatica de rango completo (90 a 240V / 50 o 60Hz)

* Salida de tensidn auxiliar 12V en los terminales (500mA maximo asociado a modulos opcionales, si estan
instalados)

* Indicadores de estado y sensores final de carrera de LED activados

* Acepta sensor final de carrera con conector de cable plano en canales estandar 3,4 0 5
» Terminales para final de carrera, fotocélula, comando pulsador y salida 12Vcc

* Receptor 433,92 Multi-code MHz: Code-Learning y Rolling-Code

* Graba hasta botones 2.048 de mando a distancia, con opcién de ser comando exclusivo (Solo Abrir, 0
Solo Cerrar)

» Entrada para pulsadores independiente: Solo Abrir o Sdlo cerrar
» Conector para funciones opcionales de 8/9: Pestillo, Cerradura, Luz, Sinaleira, etc.

» Conector para modulo de relé para activacion de cerradura
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CONEXIONES:
CONECTORES KRE (TERMINALES): AC(x2): Red eléctrica 90 hasta 240 V, 50/60 Hz (automatico)

* MOTOR 1 : Conexion del MOTOR 1, ser: CM (U) : Cable comun del motor 1 AB (V) y FC (W): Otros
cables del motor 1 CAP (x2): Condensador del motor 1

* MOTOR 2 : Conexion del MOTOR 2, ser; CM (U) : Cable comun del motor 2 AB (V) y FC (W): Otros
cables del motor 2 CAP (x2): Condensador del motor 2

* FCA M1: Sensor final de carrera apertura del motor 1
* FCF M1: Sensor final de carrera cierre del motor 1

* GND : Comun. Placa negativa.

* FCA M2: Sensor final de carrera apertura del motor 2
* FCF M2: Sensor final de carrera cierre del motor 2

* GND : Sensor comun (fuente negativa)

* 12 V: Salida de tension auxiliar ( 500 mA maximo asociado con modulos opcionales, si estan instalados)
FOT: Entrada de alimentacion fotocélula (contacto NA ) BOT. AB *: Aporte pulsador para el mando
exclusivo de S6 Abre BOT. FC *: Aporte pulsador para comando exclusivo Just Close * Para uso de
pulsador convencional, coloque el jumper de UNIFICA BOTs en Si y encienda el pulsador en BOT. AB o
BOT. FC donde prefieras.

CONECTORES PARA CABLE PLANO:

* INTER-LOCK (Funcién de enclavamiento/encierro): Se utiliza para conectar con mas centrales de control
MKN vy realizar la funcion de enclavamiento, donde so6lo se puede comandar 1 central de control a la vez.

OPC.8/9F
* LOCK: Conector exclusivo para activar el médulo de relé (CLG Mixx MKN o similar) para bloqueo.

* OPCIONAL 8/9F (Funciones 8/9 Opcionales): Modulo de cerradura, sinaleira, luz, semaforo y alarma. Se
pueden utilizar mas de modulos 1 8/9F simultaneamente.

* FINAL DEL INTERRUPTOR: Sensores final de carrera en las rutas estandar 3, 4 0 5

CONECTOR final de carrera: 3/4 /5 VIAS

1°- Realizar las conexiones necesarias (red eléctrica, motor y final de carrera)

Los sensores final de carrera se pueden conectar a los terminales atornillando los cables. O bien,
enchufado a través del conector 5 a través del central de control, que acepta cables planos en el patron de
cableado 3, 4 o0 5, de la siguiente manera:

2°- Active manualmente los sensores final de carrera de cada motor y observe si se enciende el LED
correspondiente al mismo. Si es necesario, invierta el conector/o conexion de los terminales central de
control para corregir la secuencia. Recuerde: FCA = Sensor de APERTURA FCF = Sensor de CIERRE
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CABLES DEL SENSOR ESTANDAR 3: Enchufe el conector en los terminales 3 centrales de control
dejando el sensor de cierre en el lado de escritura FCF

CABLES DEL SENSOR ESTANDAR 4: Conectar como se muestra en la figura del lateral y dejar el sensor
de cierre en el lateral con la inscripcion FCF

3°- Utilice JUMPER: INSTALAR EL MOTOR Este puente SOLO se usa para instalar y PROBAR el
funcionamiento de CADA MOTOR INDIVIDUAL. Siempre que se retira el puente de APAGADO y se
selecciona uno de los motores (M1 o M2), el comando 1 posterior a ese siempre estara ABIERTO.
Aproveche para probar el sentido de rotacion del motor, si esta cerrando en lugar de abriendo, invierta los
cables en los terminales AB y FC. Realice las pruebas en los motores 2 individualmente (cambiando la
opcién M1y M2 en el jumper INSTALL MOTOR). Y, PARA CONTINUAR CON LA INSTALACION Y
AJUSTES DEL central de control, ES NECESARIO MANTENER ESTE JUMPER NA FUERA DE
POSICION.

CABLES DEL SENSOR ESTANDAR 5: Utilice el conector de la placa por completo y deje el sensor de

cierre al lado que dice FCF

PUENTES DE AJUSTES:

AJUSTES: Este jumper, junto con los botones (-) y (+), se encargan de realizar todos los ajustes del central
de control, como son el embrague electrénico, freno, pausa, etc. Se explicara a lo largo de este manual.

INSTALAR EL MOTOR: Se usa SOLO EN EL MOMENTO DE LA INSTALACION DEL MOTOR para probar
1 un motor a la vez. Obtenga mas informacion en el siguiente tema.

PARAR Y MARCHA ATRAS: En movimiento de la cancela, al recibir un mando, el central de control se
detiene e invierte el sentido del movimiento. Obtenga mas informacion en el tema FUNCION DE PARADA
Y REVERSA.

NA RETARDO EN APERTURA: Necesario para indicar a central de control qué puerta debera ejecutar el
tiempo de retraso antes de abrir.

4°- A partir de ahora todos los ajustes se realizaran en el menu AJUSTES junto con el boton (-) (+) y
ESTADO LED

RF-ON: Se utiliza para encender o apagar el modulo RF central de control. En los casos en que se utilicen
receptores externos o control de acceso via RF, es posible desconectar el receptor central de control para
evitar interferencias entre los receptores. Para apagarlo, simplemente retire el puente RF-ON.

5°- Siga atentamente los siguientes temas de este manual.

ARRANQUE SUAVE: Puede elegir si los motores tendran un arranque suave. *Hay casos en los que
dependiendo del motor o peso de la cancela el arranque suave no funciona correctamente, en este caso
dejar el jumper en NO.

TIPO DE FRENO: Elija el tipo de freno que desea utilizar, siendo DC un freno mas suave y AC un freno
mas fuerte.

INSTALACION
JUMPER

Para un esquema eléctrico detallado de la instalacion,
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visite www.mkn.com.br
NA RETARDO APERTURA

La configuracion y ajuste del retardo de apertura es IMPORTANTE Y DEBE REALIZARSE ANTES DE
PROGRAMAR EL recorrido . Qué es el Retraso en Apertura: En puertas pivotantes 2 hojas, es importante
que 1 El motor comienza a abrirse primero para evitar 2 hojas me encontré en medio de la recorrido y uno
bloquea el movimiento del otro. Cuando DEBO O NO DEBO UTILIZAR EL RETRASO: En las puertas 2
hojas diferentes, utilice preferentemente el temporizador de retardo. Cuando es una puerta donde el 2 Si
los motores controlan la misma puerta (por ejemplo, puerta batiente), es necesario desactivar el retardo. El
tiempo de retardo se puede configurar segun 0 s (apagado) hasta 120 articulos de segunda clase.

CONFIGURACION DEL RETARDO: Utilizando el jumper NA RETARDO EN APERTURA, es posible elegir
qué motor tendra el tiempo de retraso, retrasando asi el inicio de su movimiento de APERTURA.

1. Elija M1 (motor
1) o M2 (motor
2)

2. En el ment CONFIGURACION, seleccione RETARDO. Utilice los botones (-) y (+) para disminuir o
aumentar 1 segun el tiempo deseado (el valor de fabrica es 2 segundos).

4. Finalmente, regrese el puente de AJUSTES a OFF/TX.
JUMPER
DESHABILITACION DEL RETRASO:

1. Independientemente de la eleccion realizada en el jumper de RETARDO EN APERTURA NA, vaya al
menu AJUSTES y seleccione la opcion RETARDO.

2. Mantenga presionado el botén (-) durante unos segundos hasta que el ESTADO LED quede encendido
indicando que ha alcanzado el valor minimo, es decir tiempo = Os.

3. Finalmente, regrese el puente de AJUSTES a OFF/TX.

*** IMPORTANTE *** IMPORTANTE *** Después del ajuste, coloque el puente de AJUSTES en la posiciéon
OFF/TX para central de control para guardar la informacion.

pag.08 pag.07 pag.05

PROGRAMACION DEL TIEMPO recorrido: PROGRAMACION DEL TIEMPO recorrido: PROGRAMACION
DEL TIEMPO recorrido: El central de control registra el tiempo recorrido de forma independiente para cada
motor, por lo que es posible utilizarlo en cancelas pivotantes donde una hoja necesita abrirse mas que la
otra. Y, en el momento del cierre, el central de control compensa automaticamente el tiempo de retardo,
consiguiendo asi que las dos hojas queden correctamente sincronizadas y cierren correctamente.

1. Antes de programar recorrido, es necesario ajustar el retardo (lea el tema anterior)

2. Asegurese de que el puente de INSTALACION DEL MOTOR esté APAGADO. Si esta en otra posicion
(M1 o M2) central de control simplemente ignora el comando para programar recorrido.

3. Colocar el jumper de AJUSTES en la posicion recorrido y esperar. La puerta se abrira y cerrara,
guardando el recorrido en la memoria. NOTA: Si el central de control tiene un tiempo de retardo, por
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seguridad ordenara un motor a la vez para registrar el recorrido.

4. Una vez completado, regrese el puente a OFF/TX.

Si el central de control tiene un tiempo de retardo ajustado, por seguridad

movera un motor a la vez para registrar recorrido.

Reemplace el puente de CONFIGURACION en APAGADO para el central de control
volver al funcionamiento normal.

Al programar recorrido, la potencia del motor esta en 100% (potencia maxima).

Si el puente de INSTALACION DEL MOTOR no esta APAGADO,

el central de control ignorara la programacion de recorrido.

Si desea cancelar el programa en cualquier momento

simplemente retire el puente de la posicion recorrido

GRABANDO mando a distancia

Se pueden grabar hasta botones 2.048 desde mando a distancia hasta 433,92MHz en el sistema
Code-Learning y Rolling-Code. 1°- Salir del mend AJUSTES en la posicion OFF / TX 2°- Seleccionar el
comando que ejecutara este boton TX mediante el jumper “GRAVA TX AS”: A+F = Comando Abrir y Cerrar
AB = Comando exclusivo SOLO ABRIR FC = Comando exclusivo solo CERRAR NOTA: Un control de
Botones 3, puede, si lo desea, registrar el botén 1 para cada tipo de comando. 3°- SIGA presionando el
boton mando a distancia a grabar 4°- Presione lentamente 2 veces en el botén (+) GRAVA TX y observe el
LED: - 3 parpadea: Nuevo control grabado exitosamente - 2 parpadea: Se actualizé el boton de control que
ya estaba registrado - 1 parpadeo largo: Memoria llena

1 °- Salir del ment AJUSTES en la posicién OFF/ TX 2 °- Dejar el jumper “RECORD” TX COMO” en la
posicion A+F 2 °- MANTENER presionado el botén (+) GRAVA TX desde central de control 3 °- Activar un
mando a distancia (no es necesario estar registrado) 4 °-O LED se iluminara, MANTENGA presionado el
boton (+) GRAVA TX y después 3 segundos o LED parpadeara 3 veces. NO LO SUELTE, SIGA
MANTENIENDO MANTENIDO presionado el botén (+) GRAVA TX durante unos segundos mas hasta que
LED EI ESTADO vuelve a parpadear mas 3 veces.

Regular la fuerza del motor (embrague electrénico) para evitar danos fisicos y materiales cuando existan
obstaculos en el movimiento del porton. A continuacién, damos un ejemplo de una forma de encontrar el
mejor ajuste: 1°- Coloque el menu AJUSTES en la posicion FUERZA 2°- Presione el boton (-) varias veces
hasta que LED esté siempre encendido, indicando que esta en fuerza minima. 3° - Comando central de
control, la cancela se movera un poco (marcha muerta = fuerza maxima) y luego se detendra (embrague),
forzando el motor. En este punto, presione el boton (+) hasta que el motor comience a moverse
nuevamente por si solo. Hay niveles de ajuste

15. 4°- Regresar el jumper de AJUSTES a la posicion OFF/TX
Es posible registrar el control para comandar solo la hoja 1,

consulte el tema “COMANDO SOLO HOJA 1” en la pagina 13
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BORRAR LOS MANDOS A DISTANCIA

La memoria de control se borra por particion. Eso significa
que, cuando los botones/mando del mando S6 Abre estan apagados (por

Por ejemplo) los demas botones/controles no se ven afectados. Con esto, solo se pueden eliminar los
botones/controles Just Close, Just Open o Open+Close. Para borrar TODA LA MEMORIA DE CONTROL,
lea el siguiente tema.

1 °- Salir del ment AJUSTES en la posicién OFF/ TX 2 °- Seleccione el jumper “GRABAR” TX COMO” qué
tipo de memoria desea borrar: A+F = Comando Abrir y Cerrar AB = Comando exclusivo para ABRIR
solamente FC = Comando CERRAR exclusivo 3 °- MANTENER presionado el boton (+) GRAVA TX desde
central de control 4 °- Activar algunos mando a distancia (no es necesario estar registrado) 5 °-O LED Se
iluminara ESTADO, SIGA presionando el boton (+) GRAVA TX por mas de 3 segundos hasta LED
ESTADO parpadea 3 veces.

BORRAR LA MEMORIA DE TODOS LOS CONTROLES

ATENCION: Esta accion borra TODOS los controles.

POTENCIA DEL MOTOR (embrague ELECTRONICA)

Este ajuste se puede realizar con la puerta en movimiento,

sin necesidad de devolver el jumper a OFF/TX para

prueba. Es decir, el ajuste es en tiempo real.

El ajuste de fuerza es Unico y se aplicara por igual a ambos motores.

*** IMPORTANTE *** IMPORTANTE *** Después del ajuste, coloque el puente de AJUSTES en la posicién
OFF/TX para central de control para guardar la informacion.

Durante el ajuste, si ESTADO LED permanece encendido es porque el ajuste ha alcanzado el valor

MINIMO o MAXIMO.

FRENO ELECTRONICO

El ajuste del freno se refiere a la intensidad de la fuerza aplicada durante el tiempo de frenado. Esta
intensidad se puede ajustar a los niveles 15, lo que garantiza un ajuste de alta precisidén segun sea
necesario. El freno electrénico puede ser del tipo AC, que es mas potente y actua invirtiendo la rotacion del
motor, o del tipo DC, que es mas suave. Elige el tipo de freno que deseas utilizando el jumper TIPO DE
FRENO.

1°- Establezca el menu AJUSTES en la posiciéon FRENO 2°- Utilice los botones (-) o (+) para disminuir o
aumentar la fuerza de frenado (estos son niveles 15). 3°- Una vez completado, regrese el puente de
AJUSTES a la posicion OFF/TX

Este ajuste se puede realizar con la puerta en movimiento,
sin necesidad de devolver el jumper a OFF/TX para

prueba. Es decir, el ajuste es en tiempo real.
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El ajuste de los frenos es Unico y se aplicara por igual a ambos motores.
*** IMPORTANTE *** IMPORTANTE *** Después del ajuste, coloque el puente de AJUSTES en la posicién
OFF/TX para central de control para guardar la informacion.

Durante el ajuste, si ESTADO LED permanece encendido es porque el ajuste ha alcanzado el valor
MINIMO o MAXIMO.

DECELERACION: RAMPA Y PAR DECELERACION: RAMPA Y PAR
DECELERACION: RAMPA Y PAR DE TORSION

Es posible ajustar central de control para realizar una rampa de desaceleracion momentos antes de
completar recorrido, reduciendo la velocidad del motor y realizando asi una parada suave. Para hacer esto,
se utilizaran las configuraciones “RAMP DISABLE” y “TORQUE DISABLE”.

Ajuste de la rampa de desaceleracion: 1°- Coloque el menu AJUSTES en la posicion RAMPA 2°- Utilice los
botones (-) o (+) para disminuir o aumentar el momento en el que se activara la desaceleracion. Cada clic
en los botones se ajusta en 0,3 segundo (1/3 segundo). Hay niveles 15 = hasta 4 segundos. 3° - Después
de elegir el tiempo, configure el menu AJUSTES en PAR y use los botones (-) o (+) para cambiar el TIPO
DE PAR* DURANTE la desaceleracion. Hay tipos de torsion

15. Controle la cancela tantas veces como desee para probar las regulaciones, no es necesario quitar el
puente de AJUSTES mientras realiza las pruebas.

*IMPORTANTE: Hacer clic en (+) no siempre significa un aumento en la fuerza de desaceleracion (par),
sino mas bien,

cambiando el tipo de desaceleracion. El ajuste correcto dependera de las condiciones (compuerta y motor)
4°- Una vez completado, regrese el puente de AJUSTES a la posicion OFF/TX

Desactivacion de la rampa de desaceleracion: 1°- Colocar el menu AJUSTES en la posicion RAMPA 2°-
Mantener presionado el botén (-) hasta que LED ESTADO esté siempre encendido. 3°- Regresar el jumper
de AJUSTES a la posicion OFF/TX

Este ajuste se puede realizar con la puerta en movimiento,

sin necesidad de devolver el jumper a OFF/TX para

prueba. Es decir, el ajuste es en tiempo real.

El ajuste de la rampa de desaceleracion es Unico y se aplicara por igual a ambos motores.

*** IMPORTANTE *** IMPORTANTE *** Después del ajuste, coloque el puente de AJUSTES en la posicién
OFF/TX para central de control para guardar la informacion.

PAUSA - CIERRE AUTOMATICO PAUSA - CIERRE AUTOMATICO PAUSA - CIERRE AUTOMATICO
POST TIME fotocélula (cierre automatico) POST TIME fotocélula (cierre automatico) POST TIME fotocélula
(cierre automatico) El post tiempo fotocélula existe para que el mismo sensor utilizado como
antipinzamiento (fotocélula o sensor de masa conectado al terminal FOT), también sea responsable de
cerrando automaticamente la puerta segundos después de que pasa el vehiculo. Esta funcién funciona
independientemente de si hay tiempo de Pausa (cierre automatico) o no. Es decir, la funcion Publicar Foto
es exclusiva y no depende de ningun otro ajuste o seleccion. El conteo de tiempo solo se producira cuando
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el portdn se abra completamente y el vehiculo pase y suelte el sensor antiaprisionamiento. Ejemplo: tiempo
posterior a la fotografia en segundos 2, la puerta aun se abre, si un vehiculo pasa el sensor; la cancela
finalizara el movimiento de apertura quedando completamente abierta, sélo entonces contara 2 segundos y
cerrara. La hora de publicacion fotocélula se puede ajustar desde 0 (OFF) a 2 minutos.

Después de abrir la puerta, el central de control contara el tiempo configurado como PAUSA vy realizara el
cierre automatico. Este tiempo puede ser desde 0 segundos (cierre automatico OFF) hasta 120 segundos
(2 minutos).

Activacion del cierre automatico: 1°- Coloque el menu AJUSTES en PAUSA 2°- Presione el botén (-) o el
botdn (+) para disminuir o aumentar el tiempo de pausa en 2 segundos. 3°- Al finalizar devolver el jumper
de AJUSTE a OFF/TX

Desactivacion del cierre automatico: 1°- Poner el menu AJUSTES en PAUSA 2°- Mantener pulsado el
botdn (-) durante unos segundos hasta que LED ESTADO se ilumine de forma fija, indicando que se ha
alcanzado el valor de ajuste

0. 3°- Regrese el puente de AJUSTE a OFF/TX

Activando el cierre de Post Photo: 1°- Coloque el menu AJUSTES en la posicion POST FOTO 2°- Presione
el botdn (-) o el botdn (+) para disminuir o aumentar 1 segun el tiempo de Post fotocélula. 3°- Al finalizar
devolver el jumper de AJUSTE a OFF/TX

*** IMPORTANTE *** IMPORTANTE *** Después del ajuste, coloque el puente de AJUSTES en la posicién
OFF/TX para central de control para guardar la informacion.

Desactivar el bloqueo Post-Foto: 1°- Coloque el meni AJUSTES en la posicion POST-FOTO 2°- Mantenga
presionado el boton (-) durante unos segundos hasta que ESTADO LED permanezca encendido. 3°-
Regresar el jumper de AJUSTE a OFF/TX

Durante el ajuste, si ESTADO LED permanece encendido es porque el ajuste ha alcanzado el valor
MINIMO o MAXIMO.

#** IMPORTANTE *** IMPORTANTE *** Después del ajuste, coloque el puente de AJUSTES en la posicién
OFF/TX para central de control para guardar la informacion.

Durante el ajuste, si ESTADO LED permanece encendido es porque el ajuste ha alcanzado el valor
MINIMO o MAXIMO.

COMANDO “SOLO HOJA 1" COMANDO “SOLO HOJA 1” MANDO “SOLO HOJA 1” El central de control
acepta comandos para mover sélo hoja 1 (sélo motor

1) en lugar de ambas. Esta funcién permite abrir solo un lado de la puerta, lo suficiente para que puedan
pasar, por ejemplo, personas y motocicletas. Este comando es exclusivo de mando a distancia, y no es
posible realizar la misma funcién a través de pulsador conectado a los terminales. La hoja que se controle
sera la que no tenga retardo de apertura - comprobar el jumper NA RETARDO EN APERTURA. El
comando “Sdlo Hoja 1” es exclusivo para abrir una hoja

1. Para cerrar puede controlar ambas hojas (ambos motores) si la otra hoja esta abierta.

Grabacion del boton de control para el comando “ONLY 1 LEAF”: La memoria de grabacioén es la misma
para mando a distancia convencional, es decir, se pueden registrar hasta 2.048 TX en total. Un mismo
mando puede tener registrado un pulsador para mando convencional (ambos motores) y otro pulsador para
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“solo hoja 1”. 1°- Salir del menu AJUSTES en la posicion “SOLO HOJA 1”7 2°- MANTENER presionado el
boton del control remoto a grabar 3°- Presionar el boton (+) GRAVA TX por tiempos 2 y observar el LED: -
3 parpadea: Nuevo control grabado exitosamente - 2 parpadea: se actualizé el botén de control que ya
estaba registrado - 1 parpadea largamente: memoria llena

Regrabacion del boton de control: Cambio de su tipo de comando: El botén de control, aunque ya haya
sido registrado, podra ser regrabado siempre que sea necesario, pudiendo asumir el comando
convencional o el comando “Sélo hoja 1”. Simplemente realiza el proceso de grabacion como si de un
botdn 'virgen' se tratara.

Eliminacién de los botones para el comando “SO 1 HOJA”: Esta opcién solo elimina los botones que estan
registrados como el comando “Solo hoja 1”. Esta accién no borra TODOS los controles, para esto lea el
tema “BORRAR TODA LA MEMORIA DE CONTROL” en la pagina 07 1°- Salir del menu AJUSTES en
“SOLO HOJA 1” 2°- SEGUIR presionando el botén (+) GRAVA TX de central de control 3°- Activar
cualquier mando a distancia (no necesita estar registrado) 4°- LED STATUS se iluminara, SIGA
presionando el botén (+) GRAVA TX durante mas de 3 segundos hasta que LED STATUS parpadee 3
veces.

FUNCION PARADA Y MARCHA ATRAS FUNCION PARADA Y MARCHA ATRAS FUNCION PARADA Y
MARCHA ATRAS Como su nombre indica, la funcién detiene e invierte el sentido de movimiento de la
cancela. Por ejemplo; Si el central de control esta ejecutando un movimiento de cierre y recibe un
comando, detendra el porton y luego ejecutara el movimiento de apertura. En el jumper PARA'Y REVERSE
es posible elegir las condiciones 3: OFF: No hay inversion. Si el central de control recibe una orden
mientras el portdn se esta moviendo, simplemente detendra el movimiento. FC: Realiza la inversién SOLO
cuando el porton esta CIERRE A+F: Realiza la inversiéon en AMBAS DIRECCIONES de movimiento del
portén. Asi, si la puerta se esta abriendo y recibe una orden, se detendra y se cerrara nuevamente. Y si se
esta cerrando, se detendra y se abrira nuevamente.

JUMPER
JUMPER RF-ENCENDIDO

En los casos en los que se utilicen receptores de radio externos o control de acceso via RF, es posible
apagar el receptor central de control para evitar interferencias entre los receptores. Para hacer esto,
simplemente retire el puente RF-ON ubicado al lado del médulo RX.

JUMPER

INTERBLOQUEO - FUNCION DE CIERRE

El enclavamiento es para cuando una puerta esta en uso (en movimiento o abierta) se impedira que otras
se abran, es decir, solo se puede usar la puerta 1 a la vez. Para usarlo simplemente conecte los cables 2
del conector INTER-TRAYV al mismo conector que el otro centrales de control MKN, manteniendo la misma
polarizacion, es decir, el cable conectado al terminal + debe conectarse en la misma posicion en el otro
centrales de control. Se puede conectar 2 0 mas centrales de control, simplemente haga toda la conexion
en paralelo.

CERRADURA, LUZ DE GARAJE, SINALEIRA etc.

El central de control dispone de conectores para médulos opcionales de cerraduras, sinaleira, semaforos,
luces de garaje, etc.
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MKN Produtos Eletrénicos, Rua Sao Lazaro, 50, Sado Paulo-SP, CEP 01103-020, CNPJ
05.789.903/0001-17 garantiza sus productos, de acuerdo con la legislacion vigente, una garantia de 365
dias (12 meses) para los productos fabricados por MKN. Estos plazos se computaran a partir de la fecha
de entrega de la mercancia expresada en la factura. La garantia perdera su validez si: a) - Defecto por uso
inadecuado, o en desacuerdo con sus caracteristicas durante el manejo durante la instalacion o uso final.
b) - El producto sufre cualquier tipo de alteracion en su tablero, componentes, desmontaje o intento de
reparacion por parte de persona o empresa autorizada. d) - Defectos causados por almacenamiento
inadecuado, danos en el transporte, imposibilidad de utilizar el equipo, negligencia, abuso, instalacion,
manipulacion y/o incumplimiento del manual. e) - Defectos resultantes de siniestros, accidentes y agentes
externos, tales como: descargas eléctricas, diferencias de voltaje, exceso de temperatura, equipos
golpeados por agua o sometidos a exceso de humedad. Procedimientos para validar su Garantia:

1) - Visite nuestro sitio web www.mkn.com.br en la seccion “Como Instalar” y elimine todas las
posibilidades de errores de instalacion. Si no funciona, por favor contacte con nuestro soporte técnico (11)
2922-8000.

2) - Envie una solicitud de garantia que contenga: Nombre del cliente, fecha de compra e informacion
detallada sobre el problema.

3) - Embalar adecuadamente el equipo cuando se envie por correo postal o mensajeria.
4) - Enviar el equipo con la respectiva factura o albaran de envio para su reparacion.

5) - Si se comprueba el defecto de fabricacion y esta dentro de la garantia, el mantenimiento o sustitucién
se realizara en un plazo maximo de 10 dias habiles a partir de la fecha de recepcion en fabrica.

6) - Los gastos de transporte de los productos hacia y desde el producto corren a cargo del cliente y la
garantia se otorga con el material entregado en fabrica.

7) - No proporcionamos personal para desplazarse al sitio.

8) - Estan excluidos de nuestra garantia; visitas a sitios de instalacion, asesoria técnica o cualquier
orientacion en campo.

OPC.8/9F: Conector para médulo Opcional 8F o 9F (funciones 8 o

9) de MKN, que controla hasta funciones 9: Sinaleira, Semaforo, Cerradura, Cerradura, Luz de Garaje... El
8/9F Opcional puede ser Si usas tantos como quieras, simplemente conéctalos en “cascada”, eso es decir,
uno tras otro utilizando el conector expansor del propio 8/9F opcional. Con esto es posible controlar mas de
una funcién, como por ejemplo; Cerradura y luz de garaje.

CERRADURA: Si no existe ningun médulo Opcional 8/9F, es posible utilizar cualquier médulo de relé
auxiliar para controlar una cerradura, simplemente conéctelo a la toma LATCH respetando la polaridad (+) (
12V | GND | SIGNAL )

LED - SENALES

ESTADO LED: LED es responsable de reportar situaciones: En stand-by: 1 parpadea por segundo:
Esperando comando 2 parpadea por segundo: Esperando comando y con tiempo de Pausa (cierre
automatico) activado Cuando esta en grabacion de control: Encendido: Codigo mando a distancia
capturado 3 parpadea: Nuevo control guardado / o borrado de la memoria 2 parpadea: Se agrego el nuevo
botodn al control ya guardado 1 parpadea: Se actualizé/regrabé el botén del control ya guardado Cuando
esta en modo Programacion: Encendido fijo: Sefiala que esta en el valor minimo o maximo permitido
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LED EN SENSORES final de carrera: Encargado de iluminarse para indicar cuando el sensor esta
activado. FCA = final de carrera Sensor de Apertura FCF = final de carrera Sensor de Cierre

PLAZO DE GARANTIA:

Productos electronicos MKN (11) 2922-8000 www.mkn.com.br
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Diagramas y referencia visual

DP3-Mixx | 1

com bhotoaras independantes

CENTRAL DUPLD COMANMDO

DP3-NMIXXOC RS

{11) 2922 800«

» Parariottres MONDORASICO de ate ' o cada e 127220V
» Gravapse automatica de percurse, om tempe independente para ca
motor [ideal para portes pivotantes que tem angulcs diferentes
aberturaem cada fodha’)
» Dpraode comfsem tempo deretarde entre os m obores
» Compensdcacdutematica detempe de retardenic fechamente
= lumperde escolhade moter jue terat retardenaaberturs
# Ajustes dizitaispara:
-Tem po de Retarde: de Gate 120 sezund o3
-Forpademeter[Embreagem elebiénica) 15niveis
-Freiceletrénict; 15 niveis
-Term pededesacelerapac
-Terguena desacelerapan: 15 nivels
-Pausa(fechamentoavtomatice): de G ate 120 segundos
-Term po-de fechamente apds passagem sela fetecelula:; dedate 12356
» Do decomandar geenasl motor apenas 1 felha)
* Funicat ‘Parae Reverte com 3 monfiturartes
» [Atertravamento [interbravacem mais centrais MEN) = fun@e dausurs
» Fonte chaveadafull-range automatice (90 2290V [/ 506U BIHz)

v Saida de tensSe axiliar de 12V nos bornes [S3ImA masimo assooia
junteamidules cpriengis, semnstalades)

= LEC'sindicatives parasStatus esensoresde fim de curseacionad i

= Aceitasenserfimde cursecom cenecter lat-cablenepadracd, dou S
» Bornes para fim decurse, fetocelula; boteeirade comande, e sida 12vo
* Receptor 433,92 MHz multicediges: Cede-Learning e Relling-Code

» Gravaate 2,048 bottes de contrile remots, com aopeat de Ser comam
expusive [SeAbre, tu St Fecha)

» Entrada para boteeiras independentes: SGAbreou 56 Fecha
» Conector para Dpcicnal 89 Funptes: Trava, Fechadura, Luz; Sinaleiraetc
» Conector paramedulerele pam acienamentede brava E
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Diagramas y referencia visual
DP3-Mixx | 2

reu g |

=

i

15

1o

COMECTORES KRE [BORMES);

AC[x2) Padeslétricadd até 240V, 50/60Hz [autam Atica)
= MOTORL: Lisc3oda MOTOR 1 senda;
CML): Focamumdamatarl
AB [Whe FC (W) : Demaizfios damatar 1
CAP[:2). Capacitarda matarl
»WMIOTORZ ; Ligagso doMIOTORZ, senda;
CMIY):  Fiocamum damatarz
AR Ve FC[W): Demaisfias do matar 2
CAP|z2r  Capacitardao matar 2
= FCA ML SensarFimdelursa de Aberturadamatarl
= FCFMWIL: SenzarFim de Cursade Fechamenta doamatarl
=GMD: Camum.Negativaoda placa.
= FCA M2 SensarFimdeCurso-de Aberturadamaotarz
» FCFM2: SanzarFim de Cusade Fechamenta da matar2
=G NI Camum dassensdres [nezativo datante)
= 12V Saida de tens3a auxiliar [%20mA masima associada juntas maduolas
apcianais, se instaladas)
FOT. EmradadefatacelulalcantataMA)
BOT.AB*: Entmdade botoeira paracomandaesc|usiva de SoAlre
BOT. KC* - Entradade botoeiraparacomandaesclusiva de 56 Fecha
* Para usode bataeiracameencianal, calaquea _ _
jumpar NI FICA BOTs em 51 e liguea bataeira INTER-THAV
na BOTAB au BOT.FCande preterir. Cls

COMECTORES PARAFLAT-CABLE; TRAVA

* INTER-TRAY [Intertravamenta S funsda clagsura): e
Uzada para canectar cam mais centrals MEN e
esecutar a fung3a intertravamenta, ande apenas 1 OEs A
central padeszercomandas par ver '

- QOIS +

FIM-OE CURST

rele [CLE Miss MENausimilar) paratrava. 5 i
e | Sl
* OQPCIOMNAL 3/9F [Opcianal 89 FungSes): Madudla: | & s W

para tava dnaleira, luz, semafaro 2 darme. Pade ser TyIAS
. ; . = -
usadamaizde 1 madulaBYIFsimultaneamente.
QOIS

* FINM-DE-CURSD: Senzares de fim de cursa na | = guies _
padr3a de 3.4 gu Svias

e

* TRAVA: Canectar exclusiva para acionar madula
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Diagramas y referencia visual
DP3-Mixx | 3

CONECTOR FIM DE CURBO: 374/ 3 VIAB .

D5 senseres de Ffirm de curse pedem ser lgade nes bomes; parafusandoos
fics. Du, plugades atraves do conecter de 5 wias-da central, eequalaceita fAat-
cable ne padrac-de 3, dous fios, dasesuinte forma:
s SENSOR PADRAD 3 FIOS: c
N Eaﬂﬁiﬂ © % Plug e onecter nes 3 terminas centrais deixande o c
gﬂﬁ enser de Fechamente para o lade da escrita FOF
— 4 VIAS — -
- SEMSIR PADRAD & FIOS;
M e L P 1l
X E‘ﬂl-ﬁhﬂl G . Plug conferme.a hguraac lade e deize &
R LY
ST PASLT |:IE Ferhamentr:- pard r:-lath::- da ESL‘r.ItEI I'-l:l'-"
=il SENSOR PADRAD § FHOS; Tt
- -
o Eﬂl‘_ﬁﬁm}% $ ke o conecter da placa por completoe deixe & in
gﬁ ensor de fechaments parat lade daescrita FCF
JUMPERSs DE GﬂHFIEUHAFﬁE-E: *
CL
SNINA IS Este jumper, juntamente com o5 bottes [ e [#), S80 a
responsaveis em fazer lodes o8 ajustes da entral, come embreagem F
eletrénica, freie, pausa, ete. Eleserd explicade aclenzsedesse manual. m
i
[ERE IRty ielif] Liado APENAS MO MOMENTD DA INSTALACAD DO
MOTOR para se lestar Imoter porvez. Saibamais e prosdmen obdpice. &
SRR AN PortEn e moviments, at receber um comande, @ I
central parare inverter oosentide de moviments. Saiba mais ne téploe I
AIMNCAD PARA EREVERTE. M
IR TG R T PR [ e s firie paraindicar Soentral gual & & portSo AL
gueteradeexecutar ctempe de retardeantes deabrir.
el | kado paralizar ou desligar e médulede RFda central, re
Err cases que for vsade recepteres externe cu centrede de acesse via RE e fa
pessivel desligar o receplor da central para evitar interferencia entre s
receptores, Paradeslisar, basta retirar & jumper RR-0ON.
RN E possivel escolhe seoos mottres terfe partida suave. t
fErlatem casos que de acordo com o motor ol peso do partds, 2 partlds =
shave ko funclona corratameante, neste caso, delxe o jumperam NAD, E
el Mgl Escolhe o tpe de freio & wiar, sende OC um Freic mais : ;
suavee enguante que cAC eum freismais forte. : T
pag. 0
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Diagramas y referencia visual
DP3-Mixx | 4

INSTALAGAO |

1'- Fapaas lizaptes necessarias [rede eletrica, motor efim de curso)

2'- Acipne manualmente os sensocres de fim de corse de cada motor e
wervese & LED correspondentesa ele se acende. 5e for necessaric, inverta
soneckor/ oua igardo dos bormes dacentral paracormigir asequencia,
Lembre-se:

FLA=5enstr de ABERTLIEA

FCF=Senscr de FECHAMENTD

ER BTN IBINEIS [ NSTALAR MOTOR B

Este jumper g usade APENAS para instalar e
ETAR & funcienamente de CAGS MDTOR -:EE"-
O ICLALMENTE Q.
SEMpPre gque o jurmper for retirade deOFF %:l#
lecicnade um dos metores (M1 oo M2), o8
anande apos S50 Sera Sempre de ABRIR. —— FallidtE;
sreveite para testar osentide de rotagde de -@‘ﬂ* QFF i/ TX
ctor, se-estiver fechando ac inves de abrir, L)) PERLURSO

vertans fies dosbormes AB e FC. O O | RETARDHD

Fapa ws Lestesnos 2 motoresindividualments O O | FORGA

ltersnde @ oprde M1 e M2 no jumper | |Seo | FREQ_

ISTALAR MOTOR). E, para CONTINUAR A gg il S

ISTALACED E AJUSTES DA CENTRAL E | [od| TORQUE &
L O | PALSA,

ECESSARIO MAMNTER ESSE JUMPER NA
1SICAD OFF.

O O POS-FOTO
O O] 50 1 FOLHA

T partir de agora, todes o5 ajustes Serdn

alizades ne menu AIUSTES em conjunte com e 0
S'-Siga com - atencac of proximos tdpices |
S5e manual. . _ .,

Para um diagramaeletrice detdhade da Instalapio; E
Tesse wwesmbkn com.br |
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Diagramas y referencia visual
DP3-Mixx | 5

Acenfiguraaoe auste doretarde de abertura e IMPORTAMTE ECEVE SE
FEITAAMNTES MESMD LA FHDGH.H.MP.I;-E.'DDEFEHEUHED

O gue e @ Retarde da Abertura Em porttes pivotante de 2 folhas,
Importante que 1 meter inicie & abertura grimeire gara evitar que as
frdhasseencontreiem mMeitcac percurst e uma trave om ovimenteda cutr

Ouande CEVODUMNADOUSARORETARDD: Em portthes de 2 Folhi
distintas, fara preferencia de-usar atemperizagae de retarde:; Quande f
portde onde os2 metores comandam omesme portae [portde basculant
porezempl) enecessaricque pretard cestejadeslizade,

0O lempe de retarde pede ser configurade de @5 [desativade) ate 1;
secunidos

CONFIGURAMNDO O RETARTHI:

Atriaves do jumper RETARDD NA ABERTURA £ - -
possivel escolher qual e moter queterdctemps | | RETARDD

de retarde, atrmand o assim oinicie  de seu MNA
mevimentode ABERT LB, ABERTLUIRA
1. Escolham™l motorl) cuMZ fmoter 2) M1

2. Mo menu AJUSTES, seleciene RETARDO. | |3 O ME
Lise o5 bottes [-) e [#) para diminuir cu

aumentar em 1 segunde o lempo desejade (o AJUSTES:

valorde fabricaede 2segundos). 3O OFF ! TR

4. 4w Tim, receleque & jumper AJJSTES em | [0 01| FERCUREO

OFF/TX {EIE| RETARDD
Oy} FORGCA

S

1. Indiferente daescolha que estiver no jumper 03 O | RAMPA -3

RETARDD WA ABERTURA v& ate & menu 01 O] TORAUE -~

AJISTES eselecione a opran RETARDO ¥a) e

2. Mantenha pressicnade poeralzons segundos o0 lsglsjiﬂﬂTn

& botde -] ate & LEGSTATUS ficar SEmMpre acess

indicand & que chegou acwalor minime, ou Eja, L 0 O] 501 FOLHA

tempos O35
3. Actim receleque cjumper AIUSTES em OFF/TX

| o

i HER M PORTAMTE *** IMPORTAMNTE Rh*

I Apds o ajuste, coleque © jumper AJUSTES na posicsc
i OFFfTX para que & centrd salvea informaao.

[ =

MKN | DP3-Mixx | ES



Diagramas y referencia visual
DP3-Mixx | 6

i PROGRAMANDO O TEMFO DE PERCURSO: |

-] A entral grava o tempe de percurse independente-para cada metor, com
G5t e possivel wsa-la em porttes pivetante ende um felha grecisa-abrir mais
E que & cutrd. E, ne moments di fechamente, a central far a compensacio
2 automatica do tempo de retarde, garantinde assim que as duas folhas
d. figuemdevidamentesincronizadas e techem corretamente:
::f 1. Antes dapregramarac- depercurst, e ecessaricajustar ¢ retarde (leia
E, blpiceanterion)
2. Garantd quecjumper INSTRLAR MOTOR esteja em OFF Se-estiver em
P cubra-pesicac (M1 cu M21a entral simplesmenteignera oo oemando de
PIOSTamar PErCUrse
1 Colegue o jurifper- AIUSTES na posicis PERCURSO e agparde. D
porianiraabrirefechar sabvando opercurse na memoria.
DBSEAVACAD: Se g rcentral pessul tempt de retarde; por segoranca Il
Comandar um mebor por Ve paraSravar CRErcurst.
‘1'; 4. Aptsconcluide, receleque cjumperem OFFFTX.

Recoloque & jumper AJISTES em OFF paras central
retrmar at funcicnaments normal.

e a central Lem tempo deretarde ajustade, por segurangs
| 8 mesim entar um melor por ez par Sravar o PEICUrsn. §

MNa programacan de percurso,
aferrade metor ficaem 100% [Form total),

e o jumper INSTRLAR MOTOR nd estiver em OFF,
acentral irdignorar a programagEe de percurse,

%e quiser cancelara programarac, a qualguer moments
: basta retira o jumper da pesicae PERCURSO

| .
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Diagramas y referencia visual
DP3-Mixx | 7

QRAVANDO CONTROLE REMOTD

Pode sergravade ate 2048 botdes de contrele remete em 433 92MHz ne
sistema ode-Learning e Rolling: Code
1 Ceizeomen uAJISTES naposirac OFF F TX
2'-Selecione no jumper "GRAVA TX COMOY o ormande que edse botio
deTX irderecutar:
A+F=Comand ode AbreeFecha
AB =Comandeexdusivide s& ABRE
FC =Comandeedusive de s& FECHA
OBS: Um controle de 3 botdes, pode, se desejar, radastrar 1 bol&o
para mdatipede comand o
- MANTENHA acionatdce botlacrdoconbrele remett aser gravado
4" Pressipnelentamente 2vezes o botio [+) GRAVA TH e chserve o LED;
-Apiscalas: Nove contrele gravad o com Sucesss
-Zpiscalas: Awalizade o botdede centrele gue ja estava cadastrad o
-1 piscadalensa: Memoriacheia

i) =
! _”@”_ Epossivel cadastrar contride para comandar apenas 1 folha, ‘gi
PR 8 vejd o tpice "COMANDD 50 1 FOLHA" na pas,13 Jt

-

APAGANDD 08 CONTROLES REMOTOD

A memona de montiele e apagade por parkicdo 1sse quer dizer
Aque, at ser apagade o5 boettes/contrele decomand o 56 Abre [for
exemple) o8 demais bottes/conbroles nac sao afetades, Com
Bs pode ser apagade apenas ps botbes/contredes de 56 Fecha,
bu S Abre, by Abre+Fecha. Paraapagar TOGA A MEMORIA DE CONTROLE
Jeiae priaime tdpice,
1'- Deizecmenu AIUSTES na pesicdo OFF S TX
2'- Selecicnancjumper "GRAVAR TX COMODY qualetipedememoria que
Hesejd apagar:
ArF=Comando deAbreeFecha
AB =Cemandeexdusive de st ABRE
FC =Comandeexdusiverdesd FECHA
- MANTEMNHA pressione chotas [F)GRAVA TX da central
g Acicne algum contrele remets [n&e precisasercadastrade )
5'- O LED STATUS acenders, MANTENHA acicnad oo botdc (+) GRAYA TX
pormaisde sesundos ate oLEC STATUS piscar 3 veres:

pag A7

| e |
[ ]

[ B

5E

1

gL

b

-

-. r-_ L N 1 I--------
H ™

-
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Diagramas y referencia visual
DP3-Mixx | 8

APAGAHDD TODA A MEMORIA DE CONTROLES

ATENCGAD: ]
Essa agao apagadoe TODOS os controles |

e S S U S N U S SR UG U S M S —————

1'- Ceizecmenu AJUSTES na posicacOFF FTX

2'- Ceizep jumper "GRAYAR TX COMO" na posiracA+F

2 - MAMNTENHA pressione o bot3 o [+ GRAVA TX da central

T Acleneum controle remets (M8 o preclsasercadastrado )

4'- O LED acenderd, MANTENHA aclenade & botae [+ GRAVATX e apos 3
wundes o LED piscard 3 vezes, NAD SOLTE, GONTINUE MANTENDO
pssicnade o botdo [+ GRAVA TX pormais alguns segundes ate o LED
IATUS piscarnevamente mais Iveres.

FORCA (EMBREAGEM ELETRONICA) DO MOTOR

Ajuste aforcadomotorlembreagem eletrénic) paraevitar danos hsicos e
ateriais quande houver ebstaculcs ne moeviments do portac,

Abaixn, exemplificamosuma formade encentrare melthorajuste:

1'- Celeque omenu AIUSTES na posicic FORCA

2'- DE wvaios toques ne botde [-) ate & LEDfica sempre acese indicando
jeestanatorpaminima

1" . Comande aentral, o portde 8 se movimentar um pouce [partida do
erter= forpa maximay e e seguids ficara parade [embreagem), Forpand oo

Glor Messe mements va clicande ne botdo [(#) ate & moeter voltar 8 se
cvimentar sozinhe. Bel5niveis de ajusts.

d'- Reterne ejumper AJUSTES na posica o OFF TX

o= LS

. Esse ajuste pode ser feito com - o bEL B m MCvimerntes, =L
—@— serm anecessidade de volta o jumper em OFFTX para !
= testar. Ou SEJE' L EjustEE B tET'r'lp-li:- real, -

O ajuste da forcae dnice
eseraaphicade em izual pars ambos os motores

"h0 M PORTANTE " "™ IMPORTAMNTE =** |

Apts oajuste, coloque o jumper AIUSTES na positac
OFFTX paraque a centrd salve d informagao.

Curante i gjuste, Se & LEC STATUS permanecer acesmn,
Eporijue &ajuste chegou apvalor MINIMD cu MAXIMD.
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Diagramas y referencia visual

DP3-Mixx | 9

| FREIO ELETRONICO

O Ajuste de freic atxse da intensidade da forpa aplicada durante
tempede frenagem. Essa intensidade pode serajustadaem 15 nivels &g
sarante um ajuste de altaprecisac mnferme anecessidade:

O freig eletrénice pode Serde bips AC, que e-mais
forte g atua por reversio da retacdc de moetorn, ou de ' TIFQ DE FREN
tipe OC, gue & mals suave. Escetha o tipe do freic que A
desefausandos jumper TIPD BOFREID. AG | DC

1°- Coleque emenu AIUSTES naposicac REID
2'- spps bottes ) ou [#) paradiminuir tu Sumen tar
aforpad ofrein 8o 15 niveis),
3'- Apts concluidg reterne s jumper AJUSTES na posicacOFFTX

SR Esse ajuste pode Ser teibt com o portac em meviments,

sermranecessidade-de volta o jumperem OFFTX para
testar. Ou Seja, ¢ ajustee em tempo real.

THE s e e G s e e w e — - n e G s e

3l
'e
4

Chajuste do Freie e unice
: pseraaplicade em izcoal pargambos os motires

r

I R I MPORTANTE "*" |MPORTANTE """

I Apns ooajuste, coloque ¢ jumper AJUSTES na posicas
I OFF/TX paragque a centrd salve a infermarao.

1

Curante & ajuste, s o LEC STATUS permanecer ares,
! Eporigue & ajuste chegou ac valor MINIM O cu WMAZIND.

MKN | DP3-Mixx | ES
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Diagramas y referencia visual
DP3-Mixx | 10

. DESACELERACAD: RAMPA E TORQUE

# Epiwssivel ajustar a central parafarer rampa de desaceleracdom omentes
ue antes dacenclusdo do percurse, reduzinde aveleocidade do motor e fazende
asstm umaparada suave.

Paraisse, Serd wsado oaaju skes "DESAC, RAMPA" e "DESAL  TOROUE"

& Alstande arampa de desaceletacio:

1'- Colegue cmeno AIISTES na posicac RAMPA

2'- Use o8 Bottes -y ou [+ para diminuir cu aumentarcmomento em que
serdativadiadesacelerardn, Cadaclique nes bottes ajusta em 4,3 sesundo
[1f3 desecunde), S8 l5niveis = ated segundos

3" -Apos escelhide e temp, celegque emenu AJUSTES e TOROUE e use
o5 bottes -y cu [+ para alterar © TIPO CE TOROLUE® CURAMNTE a
desacelerapde. S0 15 tipes de Tergue. Comande o portde quantas vezes

2 desejar para Lestar os ajustes, nde e precise retirar & jumper KAJISTES
: enguantofar s ensains

"M PORTANTE: Nem sempre-clicarmde em [#)sigmfica |
Pre auments de ferpa fterquedda desaceleragin, e sim, |

alteragic do tipe de desaceleracio, I
Dajuste correte dependerd das condictes [portan emotorn) |

I
I
I
F I L= —— e Sl kel N P |

4. spdsconcliide, retorne cjumper AIUSTES na posici o OFFFTX

bt |
I Des|leandoarampade desaceleracdor
I 1" Celeque e menu AJUSTES na posicac RAMPA
J 2 Mantenha acicnade rho o [-1ste o LECSTATUS icar semMpre aceso.

3'- Retornes jumper AJUSTES na posicac OFFTX

il *@*‘ Esse ajuste pode ser Feitt com o portic em moviments,
-,

£manecessidade de woltar & jumper em OFFTX para

s b testar Ou seja, & ajuste 8 gm tempe real. 3,"
Drajustede Rampade Cesaceleragie e unice

g pserdaplicadeem igual paraambos s motores,

_______________________________________ &

I RS IMPORTANTE *** IMPORTANTE *** I

Apbs poajuste, coleque & jumper AJUSTES na posicac :

OFFfTX paraque a central salve 3 infermacac. I

| 1) — e (AN I, -l == CLa T e} L pol e W (RS |

.09 pag 10

MKN | DP3-Mixx | ES



Diagramas y referencia visual
DP3-Mixx | 11

FPAUSA - FECHAMENTO AUTOMATICO —

ApDs o portde ser abertt, & central contard & Lem pe gustade come

PALISA erealizara o fechamentt autembtice, Ese-tempe pede ser de 3 ar
secunidos [fechamente avtematice DESLIGADD) ate 123 segundos [2 ta
rrin ukos ). ag
Athvando o fechamentoa ibarmatico; ifi
1°- Celegue ehenu AJUSTES erm PAUSA e

2'-Pressicne ¢ botde -) oo botdo [#) para diminuoir oo aumentarem 2
sesundos olempode pausa.

E
- Achnal, reterne & jumper AJUSTE e OFFFTE i
Desllzands o fecha mento attomatden: ;i

1'- Celoguecrmenu AJUSTES ern PALISA

2 - Mantenha pressichade ¢ botde ) poralguns segundes ate & LED
STATUS ficar aceseconstante, sinalizande quechegouaevaler 3 d oajuste. l

3'- Retermme cjum perAIUSTEem OFFTX

D e Y T L. T TP o s o e . e =

| mEE M PORTANTE """ IMPORTANTE "&" |

I Apts orajuste, coloque ¢ jumper AIUSTES na posicac I o

i OFFTX para que s centrd salvea intermagae, |

B o o L S S R T N N L S . S N N B L N NN L S, N O . S N O . -l

Curarte i ajuste, 5e & LEC STATUS fermanecer aceso,

: E porque o ajuste chegou o valor MINIMD oo MASXH D,

e S e B s S i e e L e et e 51
o
I
|
|
|
L]
L]

pag. 11
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EMPO POS FOTOCELULA (fechamentc mutomitico) §

O lempn pos fotocelula existe para que o mesme sensor wade omo
thesmagaments [foteceluls ou senser de-massa ligade ne borne FOT),
mbem sejaresponsdvel em fechar automaticamente ¢ portas segundes
S apassacem deveculs.

Essa tuncac foncicna independente de ter ou nae tempe de Pausa
zchaments sutomatioe). Ou seja, 8 funpde Pes Fole e exdusiva e nac
:pende denentium cubre gjustecu selepan.

A contagem de tempoesoocorrerd uan do o portde abor completamente
cveiculepassar e liberar csenstr de anbiesmagaments, Exemplt: Tem por
Y foterem 2 segundes porticainda em movimente de abertura, se algum
jrule passar pele senser; o portde Lerminard o moviments de-aberturs,
-ande completamente aberte, stcentdccentara 2 5ecundos, efechars
OTempo Pds Fotecelula temajuste de 3 [CESLIGA DD ate 2 minukes.

Ot va reid ot Tacha rma ito Pds Fabn;

1'- Celequee mend AJUSTES na posicac POS-FOTO

2t Pressione o botde -} ou botac [#) para:dimimuoir oo aumentar em 1
cundeotempede Pos Fotocelula

3°- Acfinal, retorie ojum perAUSTEem OFFTX

D | lzand oo fecha mento Pds Foto;

1°- Colegueemenu AJUSTES na pesirae POS-FOTO

2'- Mantenha pressienade o betde -} por glguns segundes ate o LED
ATUS pErmManecer acesn.

1" Felornes jumper AIUSTE erm OFF TX

AR I MPORTAMNTE "** IMPORTANTE %"
ARGy oajuste, coleque & jumper AJOSTES na posican
OFFfTX paraque 3 centrd salve a Informagao,

--------------------------------------------------------------

Curante o ajuste, Se & LEC 5TATUS permanecer acesc, :
e porjue &oajuste chegou go waler MINIMD cu MAXIR D

MKN | DP3-Mixx | ES
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COMANDC “S0 1 FEQLHA"

A central aceita comande gara moevimentar agenas 1 felha [apenas
motoo) aninves de am boy, Bsa funfepode ser usada pargabrir goenas o
ladedoportde, wlficiente para passagem de pessoas emotos, por exemph

Esse omande e exdusive para o contride remote; nac sendo possis
farer amesmafunpacatraves de boteeiralizgada ans Bornes.

Afcthaque e comanda serdaquels guendc pessul retarde na abertur
cenfira cjumperRETARDD NA ABERTURA

O emande "S5t 1 Felha” e exdosive para abertura-de 1 fedha, 15 pa
fechar ela poderacomandar ambas as fedhas [ambos & motores) se cast
cutra fotha estiveraberta,

Amemiria degravarac e amesmaparacontreleremote convencional, |
seja, podesercadastrade ate 2048 Tos acbotal.
O mesmo contrele pode ter Botad cadastrade para comani
cenvencicnal [ambos esmoteres) e, cutrebe e para "sel felha®,
1'- Geixg o menu AUSTES na posicic "s0 1 FOLHA"
2'- MANTENHA aricnadet botae de conbride remobir aser Sravadn
- Pressicne por 2veres o botio (H1GRAVA T e thaerve o LED:
-3 pscadas: Nowo contrelegravadooom sucesss
-2 piscadas: Stalizade vbotlode mon bele que j& estava cadastrade
-1 pscada longa: Memcria dieia

Repravatedo o botdo docantrale; Altetando osau tipodes asmatdo:

O betae di centrole, mesme que. & tenha side cadastrade, pode s
regravade Sempre que for precise, podendd assumir o comanm
cenvencicnal cu comande "5el foltha®, Basta fazer ¢ proesse de Sravag
comosetesseum bolEe virgem’

A pagatvdo o botBes do oamatdo 50 1 FOLHA";

Essa oprat apaga somente o5 botfes gue estdc cadastrade come
comande “56 1 folha® Essd acae nac apaga TODDS s contreles, para .
leid ottpice "APARGANDO TODAA MEMORIADE CONTROLES na paLina C

1'- Deixe smenu AUSTES eri 50 1 FOLHA"

2" - MANTENHA presticne o bota o[+ GRAYATX dacentral

3*- Aricne dleom contrde remote nSo predsa ser cadastrade)

4% O LEDSTATUS acenderd, MANTENHA aricnade obotdo [+) GRAVA"
por mais-de3segundes ate & LEC STATUS piscar Averes.

MKN | DP3-Mixx | ES
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FUNGAO PARA E REVERTE

Como o propric nome diz; a fonpae faz

: : PARAE
parar e reverter o sentide de rm::n.nmentt:: de REVERTE
portac. Por exemple; se 8 central estiver 3 O OFF
executande movimente de fechamente e ﬁ =
receberum comando, ela ra parar o portdc e et

O} YL AHF

e seguida executar o moviments de
abertura,

Me jumper PRARAE REVERTE e possivel escother 3 condiptes:

OFF: Nae ha reversao. 5e g central receber comande om o portde Bm
Meviments, Fa-apenas parar cmovimente

FCr Executaareversio OMENTE guande e brtdn estiver FECHANDD

A+F; Faz a reversdo em AMBOS DS SENTIGOS de mewiments do portac.
Entac, se o porEc estd abrinde e receber comande, i@ parare voltar a
fechar E; se estafechands; ird parar eveltaraabrir

JUMPER RF-ON

Errcaseserm que fir wwadi radic recepltores externe |
pu contride de acesse via RE e possivel deslizar © RE.CM
receptor da central afim de evitar interferencia entre Qo
L5 receplores: Parg ese, basta retirar o jumper RE-0ON
que estalicalizade progm ese médule BX.

INTER TRAVAMENTO - FUNGAO CLAUSURA

Dintertravamentoe para guande um portac estiver em- |
wie [em movimenksy ou aberte) cotres serde impedides | INTER-TRAY.
deabrir, oo zeja, apenasl pordo pode sevuwsado porves |+
Para sua ublizagdo, basta ligar 2 Hies do conector
INTER-TRAY ne mesme conecter das dermais centrais
RMEN mantendoa mesma pelarizacde, ou sefa, o fic ligado
no:terminal + deveser igade namesma pesiraonasdemais centrais.
Pedeserlisads 2 ou mais centrais, basta fazertoda alisacio em paralele

MKN | DP3-Mixx | ES
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TRAVA, LUZ DE GARAGEM, SINALEIRA eic

A central possul onectores para modules cpoienais
i i TRAVA
paratravd; sinalera semafore, luz desaragem ete C
Qoo | + t
OPCEOF; Conecterparam tdulc Dpelonal BFou9F|S
cudtunctesyda MKN, coqual omanda ate 9 funies: HFEIINAL B E
Einagleira, Semafére, Travd, Fechadura, Luz de CHEHODID | + |
GATasem ... : '

0O Opelonal 8f9F pode ser udade guantes desejar, r
basta liga-los e “cascata™ oo Seja, um gpid o cubre-pelt cenecter
expansor dopriprne DOpcicnal 8f9F. Com Bse, & possivel comandar mais de C
urmia funcde, como por exemple: braca e lurde saragem. E
TRAVA; Nac havendo ¢ module Opelanal 8f9F; e possivel wsar qualguer 1
midule aukiliar de rele para comandar oma brava, besta mnecta-lo i 3
sonuete TRAWA respeitande apelaridade [(+) [ 12V | GND | SMNALY

C

E

LEDSTATUS;
E o LED responsavelem infor mar situaptes: E
Cuarrde: e stard-by: -t:j £
1 pisada porsesundo: SAguardandé comande
2 piscadas por segunde: Asuardande comando e FIM DE CURSD C

o tempo de PausalFechamento automatice) akva de e
; ! 3 O

Duardeem cravara e de ontrole: _ EwiAS —

Acest: Capturcu cidige de controle remete C3VIAS —

3 piscadas Sakou nove ontrele S oU apagou a OODO|I0 F
MEMGria | Esiqas

2 puradas: Adicienco oomove Botae ac cenbrele ja
salve

1 prada: Atualizeufregraveu obotdo do contrelejasake .

Duandeem Medo de pregramapan:
Acesoe constante: Sinaliza que esta novalor minimecu madme agmibid o

LEDMOS SENSOHES DE FIA DELCURSO;

Respersdyel em acender paraindicar quand e o senser estd acionade,
FCA = Sensor firn de oursc de Abertura
FCF =Sensorfim decorse de Fechaments

MKN | DP3-Mixx | ES



Diagramas y referencia visual
DP3-Mixx | 16

TERMO DE QARANTIA:

A MEN produtes Eletrénices, Rua 530 Larare, 53, 530 Paolp-SP CEP
F103-020, CHPI05 789,903/ 000117 assesuradsens produtes, na firma
la legisla@n vigente, a garanba de 365 dias [12 meses) parg produbos
abricades pela MEN. Esses prazos serac contades a partir da data de
mirggadamercaderia conform e eapressona notafiscal.

Acaranbia perderdsuavalidade se!

ar-Defeite per uie indevide, tu em desactrdi com 85 5u3s
aracteristicas em seumanuseicna instalacae ou wiefinal.

Bi-0 predote scfrer qualguer bipe de alteracde em sua placs
omponentes, desmente, tu tentativa de conserfe por pesScd ou
presa aukerizada.

dy- Cefeites. motvades por armazenaments nadequade, avarias de
ransporte; inabitidade ne we do equipaments, neglisencia |, abuso
1statacac, manipulacde efoufalta de ohservancia d emanual.

el - Defeitbs decorrentes de sinistros, acidentes e agentes externcs, tas
L descarsas eletricas, diferencas de tensdo, excessode ternperaturg
quipamentes atingidos poragua cu submetides 5 excesso deumidade.

Frocedimentes para vadidar sua Garantia,

1) - visite nossc site weewsmknocomobr ng Essae “Coms instolar”
dimine todas as pessibilidades de erresde instalagae. Se nao restlver,
mbreem montatetem nossesuporte teonice [11) 2322-8000.

2 - Envie licitapde da garantia contendo: Neme de cliente, data da

omprae nformarae detdhada do preblema.
3 - Embalar o equipamente de ferma adegquada quando erviado por

‘Grreins cubransportadiona

gy - Enviar o equipamento com & respectiva neta iscal ou de remessa
mraconserte:,

5 - Estando cemprovado o defeits de fabrica@o e denbro da garantia, a
nanuten@c cusubstituirdesera feita denbre de prazemazime de 10 dias
iteisacontarda datade recebimentena fatrica

BY - A3 despesas de bransporte de lda ewvolta-dos produbos correm por
prntadediente eagarantia ecencedids com omaterial poste nafabrica,

- Nacdepenibilizames pesseal parair ao lecal
8) - Exduem-se e nossaosaranba; wisitas aps lecais de instalacae,
BsEssbrias tecnicasou gualguer orientacrdoem cam po.

MM Produtes Eletrinices
[11) 2922-33K3 www rmkn. oo br
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