CARGO-5P

MKN | Manual técnico | Edicion de lectura

Contenido técnico del documento original MKN, reorganizado para leer en computadora, mévil e impresion. Se conservan los
diagramas y las identificaciones de la placa. Compruebe el modelo y la revision antes de instalar. Traduccion de referencia; ante
dudas, consulte el original en portugués.

MKN-CARGO Ensamblador de carga MKN

=*x ATENCION *** MKN-Cargo es exclusivamente para dispositivos de transporte de materiales y NO debe
usarse para transportar personas o cargas vivas. Para ello existen en el mercado productos especificos
que siguen estandares de seguridad globales. MKN no se hace responsable del uso inadecuado del
producto.

Para paradas de hasta 5 con cola de llamadas

CARACTERISTICAS PRINCIPALES:

 Para hasta 5 paradas (Parada O=arranque, mas hasta 4 Paradas)
» Para motor/polipasto monofasico hasta 1/2cv en 110/220V.

» Acepta contactor interface MKN INT-TRF para conectar motores hasta 1,5cv en monofasicos, o trifasicos
220V/380V

» Puede usarse en cuadros eléctricos para controlar contactores de mayor potencia (1, 2, 5, 10cv, etc.).
* pulsadores para llamadas y sensores de parada independientes

» Entrada para sensores de puerta abierta y emergencia

* Registra de forma automatica e independiente el tiempo de cada parada, sin limite de tiempo maximo

« Salida opcional para display numérico que informa el estado del elevador de carga: Arriba, abajo y en qué
parada se encuentra.

TERMINALES DE CONEXION:

RED: Entrada de red 110V/220V (automatica) COM: Cable comun del motor ABAJO y ARRIBA: Otros
cables del motor CAP (x2): Condensador del motor EMERG: Emergencia pulsador. Se puede conectar a
un botdn tipo “Panico” con contactos NF (Normalmente Cerrado) PUERTA: Sensor de puerta abierta.
OBLIGATORIO si se utiliza central de control con cola de llamadas. Requiere sensor NF (Normalmente
Cerrado) SENSORES: PARADA 0, 1, 2, 3y 4: estos son los sensores para las paradas pulsadores: BOT.
0, 1, 2, 3y 4: pulsadores son llamadas de parada GND: Comun de todos los sensores y pulsadores
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INSTALACION DE central de control:

1°) Instale segun el diagrama en la parte posterior de esta pagina.

2°) Encender la fuente de alimentacion
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3°) Dejar activado el sensor de STOP 0 y comandar el central de control a través del BOT.1, ver si la
direccion del movimiento es la correcta (moviéndose hacia el tope de

1) si no, invertir los cables en los terminales “DESC” y “UP” IMPORTANTE: Asegurese de que los sensores
estén correctamente instalados en el central de control antes de programar el recorrido.

4°) Coloque el puente de PARADA DEL PROGRAMA en la posicion correspondiente al nimero de paradas
deseado. El elevador de carga se movera primero hasta encontrar el STOP 0 (inicio) y luego se movera
buscando otras paradas y programando los tiempos hasta encontrar el tope indicado por el jumper de
PROGRAM STORP (fin de parada). jListo! Reemplace el puente en la opciéon APAGADO para el
funcionamiento normal del MKN-Cargo.

Los terminales “EMERG” y “DOOR” deben tener sensores normalmente cerrados (N/C). Cuando se abren
estos sensores, el movimiento del motor se cancela inmediatamente.

UTILIZANDO central de control:

Simplemente presione pulsador con el nimero de parada deseado para que el elevador de carga se mueva
a la ubicacion. En cualquier momento, si el sensor “EMERG.” Se abre, el motor detendra inmediatamente
su movimiento y cualquier otro comando sera cancelado mientras este sensor “EMERG.” no vuelve a su
estado normal, que esta cerrado. Para que el usuario llame a Monta Cargas a su ubicacion, debera dar la
orden en pulsador utilizando el nimero de la parada donde se encuentra. Usando el puente “QUEUE”, el
conteo de colas puede activarse o no. Si se establece en NO, central de control siempre respondera a la
ultima llamada e inmediatamente. En la opcion si habra cola, siguiendo el orden de paradas segun las
'llamadas’, para esta opcion es OBLIGATORIO utilizar un sensor de Puerta Abierta con contacto NF
(Normalmente Cerrado).

DIAGRAMA DE INSTALACION:
110/220V

RED

MOTOR/ POLIPASTO hasta 1/2cv o
Contactor interface INT-TRF.

RED

MKN para motores hasta 1,5cv

o panel con Contactores

COoM

DESC

Condensador de motor

MOTOR

SUBIR

PAC

botén de emergencia
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PAC
*este botdén debe ser del tipo NF (normalmente cerrado)
PUERTA DEL PISO

Sensor tipo NF, obligatorio cuando el central de control tiene activada la opcion de cola. Si no lo usa,
manténgalo cerrado con GND.

SENSOR DE PARADA 0
BOT.0
BOT.1

SENSOR DE PARADA 1

BOTONES DE LLAMADA
SENSOR DE PARADA 2

PARADAS:
SENSOR DE PARADA 3

SENSOR DE PARADA 4

PARAR 0 PARAR 1 PARAR 2 PARAR 3 PARAR 4
GND

**+x ATENCION *** Este producto es exclusivo de

dispositivos de transporte

materiales y NO debe usarse para transportar personas o cargas vivas. Para ello existen en el mercado
productos especificos que siguen estandares de seguridad globales. MKN no se hace responsable del mal
uso

ESTADO
LED

ESTADO DE LED

22.STOP 32.STOP 42.STOP
1TH.STOP

PROGRAMAR LA CANTIDAD

PARADAS DEL PROGRAMA: APAGADO
DE PARADAS (TIEMPOS)
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HABILITAR/DESHABILITAR MOSTRAR RECUENTO DE COLAS PARA
PARADAS (OPCIONAL):

PARADA 0

PARAR PARAR PARAR PARAR 123 4
BOT.4

SENAL DE PANTALLA

BOT.2

BOT.3

+12V

GND

EL SENSOR DE EMERGENCIA
GND

DEBE SER TIPO N/F (NORMALMENTE CERRADO)

LOS SENSORES DE PARADA DEBEN SER DEL TIPO N/A

(NORMALMENTE ABIERTO)
LLAMAR/ENVIAR pulsadores

DE PARADAS DEBEN SER N/A (NORMALMENTE ABIERTAS)

GND

MKN | CARGO-5P | ES



Diagramas y referencia visual
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PRINCIPAIS CARACTERISTICA:

* Para ate 5 paradas [Paradad=inicie,mais ate aParadas4)

* Para motorftatha mencfasice ate 1 2ov em 1137 220V,

» Aceita interface Contatora INT-TRF daMEN para lizacae de motor de ate
1,5cv em monctasice, cu brifasico 220y /380y

*Ppde ser wsade em painel eletrice para comandar contatores de
maicres petencias [1, 2,5, 130y eto).

» Botoeiras dechamadas g, sensores de paradas independentes

* Entrada parasenscrde portaaberta, e deemergencia

w Farsravarac autematicae independente detempe de cada parada, sem
limite de tempe maxm e

» Saida cpcicnal para display numerice que inferma o status de menta
carga Subinde, descende e em qual parada esta.

BEORNES DE CONEXOES:

REDE: Entradadarede 110w/ 220 [autematios)

CON: Fit comum do motor

DESCeSOBE: Cemais ficsd omotor

CAR [x2): Caparciter doemotor

EMIER Botoeira de emergencia. Pode ser ligade a um botdc do
bpe "Panice” com centates NF [Mormalmente Fechado)

PORTA: Sensor de porta aberta. DBRIGATORID se For usar & central

cem fila dechamada. Requer senscr NF [Mormalmente Fechade)
SEENSORES:  PARAPA O, 1,2 Fed: s8c0s sensores das paradas
BOTOEIRAS: BOTG. 1.2 3, e 4 530 botoeiras de chamadas das paradas

GND; Comumde bodes os sensores ebotoeiras
WA, K B o, b py e Pigina: D1
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Diagramas y referencia visual
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INSTALANDDC A CENTRAL:
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AMEN-Cargpe exdusive para dispositives de transportes de -
materiais e, NAD deve ser wsad o para transporte HE[::-ESE-EIS:
LU cargas vivas., Para gso, existem produtes especifice ne:
mercade e queseguem normas de segurancamundial. .
AMF.Nnﬁ::-SEre:pr:-nsat:-uluzapelr:-us::-mu:lewdc:-dr:-prn-dutn-
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1% Faraainstalamac conforme diagrama noverse dessapaging.

22] Lguearede eletrica

F% Ceize o sensor PARADAD acicnade e comande a central atraves do
BOT.1, veja se o sentide de movimento estd correte e movende em
direrac daparada 1) @sendo, invertacsfics desbornes “DESC e “SOEEY

IMPOBRTANTE: Garanta que &5 senscres estejam devidamente instalades
nacentral antes dapregramacac de percursc.

4% Colegque & jumper PROGRAMAR PARADA na posicac referente a
quantdade de paradas desejade. Dmoenta @rgas primeirs ird S8 mover
ate encontrar aPARADA D inicic) e, em seguida ird s5e mover, buscand o as
cubras paradas eprogramande os tempss ateencentrar aparada indicada
pele jumper PROGRAMAR PARADA [parada final). Prente! Recoloque, ©
Jumpernan-p;ﬁ::-{:lFFpara ::-Funnu::-nament::-n::-rmaldaMF.r-J Earg::-

: O bormes EMERG® £ " PORTA" E:-ra:usam bEr SENSEGIES |
nermalmente fechade [r-J,."I'-:n Ouande estes senscres forem
, aberte, imedistamente & movim ente de moter ecancelade. |

USANDOC A CENTRAL:

Basta pressicnar a betoeira com o namere da parada desejada para ©
monta argas se deslercar ate o lecal.

A qualquer moemente, 5e ¢ senscr "EMERG.” for aberts, o motor ira
imediatamente parar o seu Mowimente e, qualgquer cutre comando sera
cancelade enquante este senscr “EMERG.” nac reternar ao seu estade
nermal, quee fechad o

Para o usudric chamar o Moenta Cargas ate ¢ seu lecal, terd que dar ©
comandena beteeirawsande endmere daparada endeelese encontra.

Atraves do jumper "FILAY, pede cu nde ser ativade a contagem de fila. Se
estiver em MNAD, a central atenderd sempre ac Glime chamade e
imediatamente. Na cprde sim, passa a rentar com fila, seguinde a erderm
de paradas cenferme as thamadas’, paraessacp@c e OBRIGATORID & use
de sensor de Pertasbertacom ontateNF [Nermalmente Fechade).

Paging: 02
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Diagramas y referencia visual
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DIAGRAMA DE
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MOTOR/ TALHA até 1/ 20y cu REDS E

interface Contatora INT-TRF.

= RK N p:aralm::nb::nre_c. ake 1,50 REEE
— pu paingl com Contatores _{:ﬂr.'l
- _ L DESC

T Capacitor do rmotor =
E:'_:'.:':"_ 9| SO BE

e E
AP

Botde de emercéncia

25te Gotfn precisn ser de po CAP
NF (normeimente feohodo)

A

| PORTADCOS ANCARES —
Sensardo oo NE abrigaldria Skl
quanda g central gstacam a R

apAa ae fia 1

alfvadd. 52 naq T e E

Jar usar, manter e o

Jechada carn GO : A —_—
EEMEQFR CA PARADA ' *- @"@'i
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[T
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SEMSOR 08 PR RADA 1 S
BOTOES DE
CHAMADA DAS
_ _SENSOR A PARAGA 2 PARADAS
L M4
fer=2
SEMSOR 08 PARACS 3
L] =
SEMSOR 08 PR RS DA o ‘ﬁ
_— ppamad | PARADA L PR
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Diagramas y referencia visual
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s5te produte e exclusive para
dispesitives de transportes de
materiais g, NAD deve ser wsadr
para transpoerte de pesscas

AE
cpucargas vivas, Para isso, existem produotes

pspecificy ne mercade B QUE SESUEM MGTMAEs
] ]
‘de segurancamundial.

|4 MKN 8o se responsabiliza pelo usp indevido
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PROGRAMA A QUANTIDADE
DE PARADAS [TEMPOIS)
ATIVASDESATI VA

—[LED STATUS ]

CONTAGEM DE FILA ]

DISPLAY PARA AS PARADAS [OPCIOMNALY:
PARADM  PARADM  PARADA  PARADA  PARADM

n;n I'T_:'[.:" 4

) =

%
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=
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{1 SENSUR DE EMERGENTIA
PRECISASER DO TIPD NJF
NORMALMENTE FECHADO)

e

{5 SENSORES DE PARADAS
PRECISAM SER DO TIPD MNSA
(NORMALMEMNTE ABERTO)

AS BUTOEIRAS DE CHAMADASENYID
DE PARADAS PRECISAM SER

MAA[NORMALMENTE ABERTY
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